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Specifikationer, konstruktionsdata och illustrationer i denna publikation ar inte bindande. Vi férbehaller oss ratten att géra andringar utan féoregaende meddelande.

The specifications, constructional data and illustrations contained in this publication are not binding. We reserve us the right to make alterations without prior
notification.

Les spécifications, les données de construction et les illustrations de cette publication ne sont contractuelles. Nous nous réservons le droit d’effectuer des
modifications sans notification préalable.
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notificacion previa.
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Parkeringsassistans, kamera, bak

‘ Systemoversikt

Allmént

Park assist Camera (PAC) ar framtaget
for att anvéandas som ett hjalpmedel vid
backning och underlattar for foraren att
se vad som finns bakom bilen. Systemet
visar dessutom med hjalp av linjer i
skarmbilden var bilen kommer att befinna
sig och underlattar sarskilt vid situationer
som fickparkering och backning i tranga
utrymmen.

Detta system ar ej klassat som
sakerhetssystem och skall inte pa
nagot satt ses som en ersattning
for forarens uppmarksamhet eller
omdome.

I

Kameran bevakar omradet bakom
bilen, varfér uppsikt vid sidan av
bilen &r nédvandigt vid backning med
rattutslag.

— Kameran sitter integrerad i backluckan

Kameran Bildvisningsomrade

vid handtagspanelen och bilden
visas pa skarmen i mitten av bilens
instrumentbrada.

130°

Vidvinkellinsen gor att fdremal bakom

bilen kan upplevas vara langre bort &n D
de verkligen ar.



Parkeringsassistans, kamera, bak

Systemoversikt ‘

— Kameran har en stark vidvinkellins och

visar darfor ett brett omrade bakom
bilen samt aven bilens stétfangare och
dragkrok. Den ger ocksa foraren en
bild av vad som finns langt bakom bilen
och om nagot dyker upp fran sidan.

Systemet anvander sig av avancerad
elektronisk bildbehandling som
korrigerar kamerabilden fran sk.
"Fisheye"-effekt till att visa en "platt"
bild, och ger darmed foraren en naturlig
bild av vad som finns bakom bilen. En
konsekvens vid denna korrigering ar att
det kan upplevas som féremal lutar pa

bilden. Detta ar dock naturligt vid den

typen av bildbehandling.

Ljusforhallanden

— Kameran har automatisk avkanning

av ljusférhallanden och justerar
kansligheten kontinuerligt. Detta gér
att bilden kan variera i ljusstyrka och
kvalitet under tiden man anvander
kameran men bilden stabilliseras efter
nagon sekund.

Vid daliga ljusférhallanden eller morker
kompenserar kameran genom att 6ka
ljuskansligheten. Detta i kombination
med ljuset fran bilens bakljus gor

att man far en avlasbar bild pa
skarmen aven om det &r helt moérkt
nar man anvander kameran. Vid
daliga ljusférhallanden kan det dock
handa att bildkvaliteten férsémras
nagot. Upplever man anda att bilden
ar for mork kan man ytterligare 6ka
ljusstyrkan genom att vrida upp
reglaget for instrumentbelysningen
(sitter pa vanster sida om ratten). Om
ljusforhallana ar daliga ar det dessutom
extra viktigt att kameralinsen ar ren fran
smuts och is.



Parkeringsassistans, kamera, bak

‘ Systemoversikt

Parkeringshjalplinjer beroende av aktuellt rattutslag. Detta
gor att féraren kan se vilken vag bilen
kommer att ta &ven om det svanger nar
han backar.

— Sidolinjerna pa skarmbilden ar
anpassade sa att det ar cirka 15
cm mellan linjens insida och yttersta
spetsen pa bilens backspegel vid
backning med aktuellt rattutslag. Detta
avstand kan dock variera nagot fran bil
till bil.

— De korta, tvargaende linjerna markerar
avstandet fran stotfangaren och bakat.
De réda/mérkare linjerna visar 0,3 m
och de bakre, gula/ljusare linjerna visar
1,5 m. Sidolinjerna slutar vid 2,0 m.

— Linjerna som visas pa skarmen
projiceras som om de befann sig i
markplan bakom bilen och ar direkt



Parkeringsassistans, kamera, bak

Koérning ‘

Aktivering av systemet

Systemet aktiveras automatiskt sa fort
backvéaxeln laggs i (om inga andringar
av grundinstallningarna gjorts). Om bilen
visar nagon annan bild pa skarmen, tar
PAC automatiskt éver och kamerabilden
visas pa skarmen i stallet.

Backning

Bilden som visas pa skarmen vid backning
visar tydligt vad som finns bakom bilen.
Sidolinjerna talar om vilken vag bilen
kommer att ta nar du backar, de korta
tvargéende linjerna visar avstandet.

Sidolinjerna &ar direkt beroende av bilens
rattutslag och kroker sig i férhallande till
hur du vrider pa ratten. Linjerna visar
darfor vilken vag bilen kommer ta aven
nar du backar och svanger. Sidolinjerna
forhaller sig hela tiden sa att det ar samma
avstand (cirka 15 cm) mellan linjernas
insida och backspeglarnas yttersta spets.



Parkeringsassistans, kamera, bak

‘ Koérning

» I

Tank pa att skdrmen inte ger nagon
indikation om vart bilens sidor och
framvagn tar vagen nar rattutslaget
andras under tiden du backar.

Avaktivering av systemet

5s/>10 km/h
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N
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PAC-systemet har en inbyggd fordréjning
pa 5 s som gor att bilden ligger kvar aven
om du behdver gora en kort korrigering
vid backningen och saledes lagger ur
backvaxeln.

Nar du backat fardigt och fortsatter
korningen framat ligger darfor
kamerabilden kvar i 5 s eller tills

bilen kommer upp i en hastighet 6ver 10
km/h. Darefter atergar systemet till det
lage som var aktuellt innan backvaxeln
lades i.

Galler bilar utrustade med
Parkeringshjalp

N

Om bilen aven ar utrustad med
Parkeringshjalp bak (sensorer i

bakre stétfangarhdljet) visar en
avstandsmarkering tydligt hur langt det
ar kvar till vaggar, andra bilar etc. nar du
t.ex. backar in i en parkeringsficka. Detta
ar sarskilt anvandbart nar du skall koppla
en slapvagn till bilen da det tydligt gar att
se vart kulhandsken pa slapet befinner sig
i forhallande till dragkroken.

— En grén markering visas for ett avstand
av ca. 0.8-1.5 m till hindret.



Parkeringsassistans, kamera, bak

Koérning ‘

_’-/—\
— En gul markering visas for ett avstand — En réd markering visas for ett avstand
av ca 0.4-0.8 m till hindret. av ca 0.3-0.4 m till hindret. En réd
markering visas for avstdnd mindre an
0.3 m.

TN

Nar systemet Parkeringshjalp upptacker
ett objekt som samtidigt kan vara

dolt fér parkeringskameran, visas en
backspegelsymbol i bilden. Kontrollera
da i backspeglarna for att fa en battre
uppfattning om placeringen av ett
eventuellt hinder.

Detta forekommer till exempel nastan alltid
vid parkering mellan tva bilar i en smal
parkeringsruta, da de yttre sensorerna
kommer valdigt nara bilarna vid sidan.



Parkeringsassistans, kamera, bak

‘ Viktigt att tdnka pa med parkeringsassistans

Viktigt att tinka pa med
parkeringsassistans

‘_ Vid backning med slapvagn visas inga GI6m inte att halla uppsikt 6ver vad

Kontrollera da och da att kameralinsen hjalplinjer. Dock uppfor sig skarmbilden som finns pa sidorna om och framfor
ar ren fran smuts, is och sné och pa samma satt som innan slap ar bilen &ven vid backning.
var forsiktig vid rengdring sa att inte pakopplat.

kameralinsen repas. Tvatta vid behov
av kameran med varmt vatten och
torka torrt.




Lita inte blint pa att det ar sakert att
backa utifrdn vad du ser pa skarmen.
Hinder kan dyka upp under tiden som
t.ex. barn, djur eller andra bilar.

Cykelhallare eller andra tillbehdr som
monteras bak pa bilen kan skymma
kamerans sikt. Aven om det ser ut som
en forhallandevis liten del av bilden &r
skymd sa kan det medféra att en relativt
stor sektor bakom bilen &r dold och
hinder kan darigenom férbli oupptackta
tills man ar alldeles inpa dem.
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Parkeringsassistans, kamera, bak

‘ Installningar

Kamera-meny

-

Camera menu

(Auto reverse activation

Distance bars

Qe

Guide lines

Automatic activation of rear camera

Genom att trycka pa MENU-knappen nar
backkameravyn syns pa skarmen, gar det

att

justera foljande instéllningar: Vrid pa

ratten och tryck OK for val.

Automatisk aktivering vid backning
- Backkamera aktiveras alltid nar
vaxelspaken laggs i "R".

Avstandsindikering - Markeringar
syns i backkameravyn for indikering av
avstand, forutsatt att bilen ar utrustad
med parkeringshjalp bak.

Hjalplinjer - Linjen for rattutslag syns
pa skarmen samt bilens bredd.

Flera kamerasystem

[2] Front
Rear

Om flera kamerasystem finns installerat,

tryck forst CAM och navigera i listan med
ratten for att valja vad som ska visas pa

skarmen. Tryck sedan OK.



Parking assistance, camera, rear

System overview ‘

General Camera Image display area

Park assist Camera (PAC) has been
introduced to be used as an aid when
reversing and helps the driver see what is
behind the car. The system also shows
where the car will end up by displaying
lines in the screen and assists with
situations such as parallel parking and
reversing into tight spaces.

— The camera is integrated in the tailgate
by the handle panel and the image is
displayed on the screen in the centre of -
the car’s dashboard. 130

This system is not classed as a safety
system and must not be considered a
replacement for the driver’s attention
or judgement.

» I

The camera monitors the area behind

The wide angle lens makes objects
. i behind the car seem further away than
the car, attention is required at the

they actually are.
side of the car when reversing at full y actualy

steering lock.

1"
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Parking assistance, camera, rear

‘ System overview

— The camera has a powerful wide angle

lens and shows a wide area behind the
car as well as the car’s bumper and
towing hook. This gives the driver a
picture of what is located far behind
the car and if anything comes into sight
from the side.

The system uses advanced electronic
image processing that corrects the
camera image from a so-called
"fisheye" effect to showing a "flat"
image, and consequently gives the
driver a natural view of what is behind
the car. One consequence of this
correction is that objects may appear

to tilt on the screen. However, this
is natural with this type of image
processing.

Light conditions

— The camera has automatic detection

for light conditions and adjusts the
sensitivity continuously. This means
that the image may vary in terms of light
intensity and quality while the camera
is used but the image stabilises after

a few seconds.

In poor light conditions or darkness, the
camera compensates by increasing the
light sensitivity. This, combined with
the light from the car’s tail lights, means
that a readable image is obtained on
the screen even if it is completely dark
when you use the camera. In poor light
conditions, it is possible that the image
quality is reduced slightly. If the image
is too dark, you can further increase
the brightness by turning up the control
for instrument lighting (located on the
left-hand side of the steering wheel). If
light conditions are poor it is especially
important that the camera lens is clean
of dirt and ice.



Parking assistance, camera, rear

System overview ‘

Parking guidelines

— The side lines on the screen are
designed so there is approximately
15 cm between the line’s inside and
the farthest point on the rear view
mirror when reversing with the current
steering wheel position. However, this
distance can vary slightly from car to
car.

— The short, transverse lines mark
the distance from the bumper and
backwards. The red/darker lines show
0.3 m and the rear, yellow/lighter lines
show 1.5 m. The side lines end at 2.0
m.

— The lines shown on the screen are
projected as if they were at ground
level behind the car and are directly
dependent on the current steering
wheel position. This means that the
driver can see the direction that the car
will move in even if it is turning whilst
reversing.

13
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Parking assistance, camera, rear

‘ Driving

Activating the system

The system is activated automatically as
soon as reverse gear is selected (if no
changes to the basic settings are made).
If the car shows a different image on the
screen, the PAC takes over automatically
and the camera image is displayed on the
screen instead.

Reversing

The image displayed on the screen when
reversing clearly shows what is behind the
car. The side lines indicate the path of the
car when reversing, the short transverse
lines show the distance.

The side lines are directly dependent on
the car’s steering wheel lock and bend
relative to how the steering wheel is
turned. The lines therefore show the path
the car will take even when reversing and
turning. The side lines remain constant so
that there is the same distance (about 15
cm) between the inside of the lines and
the ends of the rear view mirrors.



Parking assistance, camera, rear

Driving ‘

I

Remember that the screen does not
give any indication of where the sides of
the car and its front section are heading
when the steering wheel position is

changed while reversing.

Deactivating the system

5s/>10 km/h
©1€)6)
N
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The PAC system has an integrated
delay of 5 sec. which means the image
remains even if you need to make a small
correction when reversing and disengage
reverse gear.

When you have finished reversing and
continue driving forward the camera
image remains for 5 seconds or until

the car reaches a speed exceeding 10
km/h. Thereafter, the system returns to
the position it was in prior to reverse gear
being engaged.

Applies to cars equipped with
Parking Assist

N

If the car is also equipped with Rear
Park Assist (sensors in the rear bumper)
a distance marking clearly shows the
distance remaining to walls, other cars,
etc. when backing into a tight space. This
is particularly useful when using a trailer
with the car as it then possible to clearly
see the position of the hitch on the trailer
in relation to the towing hook.

— A green mark indicates a distance of
0.8-1.5 m to the obstacle.

15



Parking assistance, camera, rear

‘ Driving
= B
T
”’/—\
— A yellow mark indicates a distance of — A red mark indicates a distance of When the Park Assist system discovers
0.4-0.8 m to the obstacle. 0.3-0.4 m to the obstacle. A red mark an object which at the same time can be

indicates distances less than 0.3 m. hidden for the Parking camera, a rear view
mirror symbol is shown on the screen.
The rear view mirrors should then be
checked to get a better understanding of
the placement of any obstacle.

For example, this nearly always occurs
when parking in a tight space between
two cars, when the outer sensors come
extremely close to cars at the side.

16



Parking assistance, camera, rear

Important to remember about Park Assist ‘

Important to remember about Park

Assist

@ E

Check that the camera lens is clean
from dirt, ice and snow from time to
time and be careful when cleaning to
prevent scratching the camera lens.
When necessary, wash the camera off
with warm water and wipe dry.

Guidelines do not appear when Do not forget to pay attention to what is
reversing a trailer. However, the screen to the sides and also in front of the car
behaves in the same way as before the when reversing.

trailer was connected.

17



Parking assistance, camera, rear

‘ Important to remember about Park Assist

(] Note!
Do not trust blindly that it is safe to Bike carriers or other accessories that
reverse based on what you can see on are fitted to the rear of the car can
the screen. Obstacles can appear in obscure the camera’s view. Even if it
the meantime, e.g. children, animals appears as if a relatively small part of
or other cars. the image is obscured it may mean

that a relatively large sector behind the
car is concealed and obstacles may
accordingly remain undetected until
they are quite close.

18



Parking assistance, camera, rear

Settings ‘

Camera menu

Camera menu

(Auto reverse activation

Distance bars

ReE

Guide lines

@

Automatic activation of rear camera

Press the MENU button when the
reversing camera view is on-screen to
adjust the following settings: Turn the
knob and press OK to select.

— Automatic activation when reversing
- The reversing camera is always
activated when "R" is engaged.

— Distance indication - Markings are
displayed in the reversing camera view
to indicate distance, as long as the car
is equipped with rear park assist.

— Guidelines - The lines for full steering
lock are shown on-screen as well as
the width of the car.

Multiple camera systems

[2] Front
Rear

If multiple camera systems are installed,
first press CAM and navigate the list using
the knob to select what is to appear on the
screen. Then press OK.

19
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Aide au stationnement, caméra, arriére

‘ Vue d’ensemble du systéme

Généralités La caméra Zone de prise de vue

La caméra d’aide au stationnement (PAC)
a été congue comme un outil d’aide
durant la marche arriére permettant aux
conducteurs de voir ce qui se passe
derriére la voiture. Le systéme affiche
de plus, a l'aide de lignes a I'écran, la
position que va prendre la voiture, ce

qui est particulierement utile pour en
stationnement en créneau ou pour une
marche arriére dans un espace exigu.

— La caméra est intégrée au hayon dans
le panneau de poignée et I'image est
affichée a I'écran en centre du tableau
de bord de la voiture.

Ce systeme n’est pas classé comme
systéme de sécurité et ne doit en aucun
cas étre considéré comme pouvant
remplacer I'attention ou le jugement du
conducteur. La lentille a grand angle fait que
les objets placés derriére la voiture

A peuvent paraitre plus éloignés qu’ils ne

130°

[

Cette caméra ne surveillant que la zone sont vraiment.

derriére la voiture, il faut surveiller les
flancs de la voiture en cas de braquage
durant une marche arriére.
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Vue d’ensemble du systéme ‘

de cette correction est I'impression
d’inclinaison des objets sur I'image.
Cela est toutefois normal avec ce type
de traitement d’'image.

— La caméra est équipée d’un objectif

grand-angulaire qui lui permet de
montrer une large zone derriére la
voiture ainsi que le pare-chocs et

le crochet d’attelage. Elle permet
également au conducteur de voir un
objet se trouvant loin derriére la voiture
ou entrant par le coté.

Le systéme utilise un traitement
électronique avancé de 'image qui
corrige I'effet dit "Fisheye" de I'image
de la caméra pour montrer une image
"plate" et donne ainsi au conducteur
une image naturelle de ce qui se trouve
derriére la voiture. Une conséquence

Conditions lumineuses

— La caméra détecte automatiquement
les conditions lumineuses et regle la
sensibilité en permanence. Cela peut
entrainer des variations de l'intensité
lumineuse et de la qualité de I'image
pendant l'utilisation de la caméra mais
image se stabilise aprés quelques
secondes.

— En cas de mauvaises conditions
lumineuses ou d’obscurité, la caméra
compense ceci en accroissant la
sensibilité lumineuse. Ceci, combiné a
I’éclairage du feu de recul de la voiture,
permet d’obtenir une image lisible
méme en cas d’obscurité compléte.
Lorsque les conditions lumineuses
sont mauvaises, il peut toutefois arriver
que la qualité de I'image se dégrade
Iégerement. Sil'image est trop sombre,
on peut encore ajuster l'intensité
lumineuse a l'aide de la commande
d’éclairage d’instruments (a gauche du
volant). Il est encore plus important que
la lentille de la caméra soit propre si les
conditions lumineuses sont mauvaises.

21



Aide au stationnement, caméra, arriére

‘ Vue d’ensemble du systéme

Lignes d’assistance au — Les lignes sur I'écran sont représentées
stationnement comme si elles se trouvaient au sol
derriere la voiture et sont directement
dépendantes de I'angle de braquage
actuel. Cela permet au conducteur

de voir la direction que la voiture va
prendre en tournant lors du recul.

— Les lignes latérales a I'écran sont
placées de fagon a étre écartées de
15 cm d’une ligne paralléle passant
par I'extrémité du rétroviseur lors d’'une
marche arriere. Cette distance peut
néanmoins varier légerement d’'une
voiture a l'autre.

— Les lignes courtes et transversales
indiquent la distance a partir du
pare-chocs. Les lignes rouges/plus
foncées indiquent 0,3 m et les lignes
jaunes/plus claires en arriére indiquent
1,5 m. Les lignes latérales s’arrétent
a20m.
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Conduite ‘

Activation du systéme

Le systéme est activé automatiquement
dés que la marche arriere est engagée
(si les réglages de base n'ont pas été
modifiés). SiI'écran n’affiche rien d’autre,
l'image PAC de la caméra est affichée
automatiquement a I'écran.

L'image affichée a I'écran en marche
arriére montre clairement ce qui se trouve
derriére la voiture. Les lignes latérales
indiquent la trajectoire que va prendre la
voiture lorsque vous reculez, les deux
courtes lignes transversales indiquent la
distance.

)
e

.

Les lignes latérales sont directement
affectées par le braquage du volant de
la voiture. Ces lignes affichent donc la
trajectoire de la voiture méme si vous
braquez tout en reculant. Les lignes
latérales se déplacent de sorte qu'il y ait
toujours le méme écartement (15 cm)
entre l'intérieur des lignes et la pointe de
I'extérieur des rétroviseurs.

23



24

Aide au stationnement, caméra, arriére

‘ Conduite

» I

N’oubliez pas que I'’écran ne montre
pas Ou les flancs et le train avant de
la voiture vont lorsque vous changez
I'angle de braquage pendant que vous
reculez.

Désactivation du systéme

5s/>10 km/h
©1€)6)
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Le délai intégré de 5 s du systeme PAC
fait que I'image reste affichée méme si
vous avez désengagé la marche arriere,
afin de vous permettre d’effectuer une
petite correction.

L'image de la caméra reste affichée
pendant les 5 s qui suivent le
désengagement de la marche arriere
ou jusqu’a ce que la voiture atteigne 10
km/h. Le systéme repasse ensuite au
mode employé avant 'engagement de la
marche arriere.
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Conduite ‘
Pour les voitures équipées de — Des repéres verts indiquent que la
I’Aide au stationnement distance a I'obstacle est d’environ 0,8
a15m. Lo—0

S
——

—’/—\

e

— Des repéres jaune indiquent que la
Si la voiture est également équipée distance a I'obstacle est d’environ 0,4
de l'aide au stationnement (capteurs a0,8m.
dans I'enveloppe de pare-chocs arriére),
des repéres indiquent clairement la
distance séparant la voiture d’'un mur,
d’'une autre voiture etc. lorsque vous
effectuez un créneau par exemple. Ceci
est particuliérement utile lorsque vous
désirez atteler une remorque car il est
alors possible de voir clairement ou se
trouve la barre d’attelage de la remorque
par rapport au crochet.
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cameéra, arriere

— Des repéres rouges indiquent que la
distance a I'obstacle est d’environ 0,3
a 0,4 m. Des repéres rouges sont
affichés pour les distances inférieures
a0,3m.

] |

Lorsque le systéeme d’aide au
stationnement détecte un objet qui,

dans le méme temps, peut étre caché a la
caméra de stationnement, un symbole de
rétroviseur est affiché a I'écran. Utilisez
alors les rétroviseurs pour mieux voir ou
se trouve I'éventuel obstacle.

Ce cas de figure survient par exemple
presque toujours lorsque I'on se gare a
I'étroit entre deux voitures car les capteurs
externes sont alors trés proches des
voitures.
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A ne pas oublier avec I’assistance au stationnement ‘

A ne pas oublier avec I'assistance
au stationnement

] Attention! En cas de marche arriere avec une N’oubliez pas de contréler ce qui se
Vérifiez de temps a autre qu’il n’y a remorque, il n’y a pas de lignes trouve de chaque cété et devant la
pas de saletés, de givre ou de neige d’assistance. L'écran ne se conduit voiture, méme lorsque vous reculez.
sur la lentille de la caméra et veillez a donc pas de la méme fagon que
ne pas la rayer durant le nettoyage. Si lorsqu’une remorque est présente.
nécessaire, nettoyez la caméra a I'eau
chaude et séchez-la en I'essuyant.
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‘ A ne pas oublier avec I’assistance au stationnement

[ ] Attention!
Ne vous fiez pas uniquement a ce que Les portes-bicyclettes et autres
vous voyez a I'écran pour reculer. Des accessoires installés sur la voiture
obstacles comme des animaux, des peuvent géner la vision avec la caméra.
enfants ou d’autres voitures peuvent Méme s'il semble que la partie cachée
survenir pendant ce temps. de I'image est relativement petite,

elle peut représenter un large espace
derriére la voiture et des obstacles
peuvent donc rester cachés jusqu’a ce
que vous les touchiez.
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Réglages ‘
Menu de caméra — Lignes d’aide - les lignes de braquage = Systéme a plusieurs caméras
du volant sont affichées a I'écran ainsi
( R que la largeur de la voiture.
Camera menu
(Auto reverse activation )
Distance bars
: Guide lines
Automatic activation of rear camera
N J
Une pression sur la touche MENU lorsque ~

Camera view

'image de caméra de recul est affichée
permet d’ajuster les réglages suivants :
tournez la molette et appuyez sur OK pour
la sélection.

— Activation automatique en marche
arriére - la caméra de recul est toujours
activée lorsque le levier de vitesses est \ J
mis en position R.

— Indications de distance - les repéres Si un systeme a plusieurs caméras est
sont affichés a I'écran pour indiquer les installé, appuyez d’abord sur CAM et
distances, a condition que la voiture naviguez dans la liste a I'aide de la molette
soit équipée de l'aide au stationnement pour sélectionner I'image a afficher a
arriére. I'écran. Appuyez ensuite sur OK.

29
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Einparkhilfe, Kamera, hinten

Systemiibersicht ‘

Allgemeines

Die Park Assist Camera (PAC) dient als
Hilfsmittel beim Ruckwartsfahren und
erleichtert dem Fahrer die Sicht nach
hinten. Das System zeigt zudem mit
Hilfe von eingeblendeten Linien auf dem
Bildschirm, den zu erwartenden Verlauf
des Fahrzeugs und dient besonders in
Situationen wie beim Langseinparken und
beim Ruckwartsfahren an Engstellen als
Erleichterung.

Dieses System ist nicht als
Sicherheitssystem eingestuft und
darf unter keinen Umstanden als
Ersatz fir Aufmerksamkeit oder
Urteilvermdgen des Fahrers dienen.

» I

Die Kamera iberwacht den Raum
hinter dem Fahrzeug, weshalb das
Ruckwartsfahren mit Lenkeinschlag
Aufmerksamkeit an der Fahrzeugseite
verlangt.

Die Kamera

— Die Kamera ist im Kofferraumdeckel

Anzeigebereich

an der Griffverkleidungsleiste integriert
und das Bild wird am Bildschirm in
der Mitte des Armaturenbretts des
Fahrzeugs angezeigt.

130°

Das Weitwinkelobjektiv bewirkt, dass
Gegenstande als weiter entfernt
wahrgenommen werden kénnen, als
sie tatsachlich sind.
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— Die Kamera besitzt eine Weitwinkellinse

und zeigt deshalb einen breiten Bereich
hinter dem Fahrzeug sowie die hintere
StoRtange und die Anhangerkupplung.
Sie liefert dem Fahrer auch ein Bild
dessen, was sich weit hinter dem
Fahrzeug abspielt und ob irgendetwas
von der Seite auftaucht.

Das System setzt hochentwickelte
elektronische Bildverarbeitung ein, die
das Kamerabild vom sog. Fischauge in
ein "flaches" Bild korrigiert und somit
dem Fabhrer ein natiirliches Bild des
Geschehens hinter dem Fahrzeug
zeigt. Eine Folge dieser Korrektur

besteht darin, dass dem Empfinden

nach sich Gegenstande im Bild neigen.

Dies ist allerdings bei dieser Art der
Bildverarbeitung normal.

Lichtverhiltnisse

— Die Kamera hat eine automatische

Erfassung der Lichtverhaltnisse und
stellt die Empfindlichkeit kontinuierlich
ein. Dies hat zur Folge, dass die
Lichtintensitat und Qualitat des Bildes
wahrend der Benutzung der Kamera
schwanken kann, sich jedoch das Bild
nach kirzester Zeit stabilisiert.

Schlechte Lichtverhéltnisse oder
Dunkelheit kompensiert die Kamera
durch erhoéhte Lichtempfindlichkeit.
Dies erfolgt in Kombination mit

dem Rucklicht des Fahrzeugs.
Dadurch erhalt man ein deutliches
Bild auf dem Bildschirm, auch wenn
es bei Verwendung der Kamera
vollstandig dunkel ist. Bei schlechten
Lichtverhaltnissen kann die Bildqualitat
jedoch etwas nachlassen. Wenn
das Bild immer als zu dunkel
wahrgenommen, kann die Lichtstarke
durch Drehen des Reglers fir die
Instrumentenbeleuchtung (links

vom Lenkrad) erhoht werden. Bei
schlechten Lichtverhaltnissen muss



Einparkhilfe, Kamera, hinten

Systemiibersicht ‘

die Kameralinse unbedingt frei von Einparkhilfslinien
Schmutz und Eis sein.

— Die Seitenlinien auf dem Bildschirm
sind so angepasst, dass der Abstand
zwischen der Innenseite der Linie und
der dulersten Spitze des Rickspiegels
des Fahrzeugs beim Zuriicksetzen
mit dem aktuellen Lenkeinschlag ca.
15 cm betragt. Dieser Abstand kann
jedoch von Fahrzeug zu Fahrzeug
etwas variieren.

— Die kurzen, quer verlaufenden
Linien markieren den Abstand von
der Stoflstange nach hinten. Die
roten/dunkleren Linien zeigen 0,3 m
und die hinteren, gelben/helleren Linien

zeigen 1,5 m. Die Seitenlinien enden
bei 2,0m.

Die auf dem Bildschirm angezeigten
Linien werden so projiziert, als
befanden sie sich auf der Bodenebene
hinter dem Fahrzeug und sind direkt

vom aktuellen Lenkeinschlag abhangig.

Dadurch erkennt der Fahrer den
eingeschlagenen Weg des Fahrzeugs,

auch wenn er beim Zurlicksetzen lenkt.
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Einparkhilfe, Kamera, hinten

‘ Fahren

Aktivierung des Systems

Das System wird automatisch aktiviert,
sobald der Rickwartsgang eingelegt

wird (sofern keine Anderungen der
Grundeinstellungen vorgenommen
wurden). Wenn das Fahrzeug ein anderes
Bild am Bildschirm anzeigt, ibernimmt
PAC automatisch und das Kamerabild
wird stattdessen auf dem Bildschirm
angezeigt.

Zuriicksetzen

Das Bild, das beim Zuruicksetzen auf dem
Bildschirm angezeigt wird, zeigt deutlich,
was sich hinter dem Fahrzeug befindet.
Die Seitenlinien zeigen, welche Richtung
das Fahrzeug beim Zuriicksetzen
einschlagen wird, die kurzen, quer
verlaufenden Linien zeigen den Abstand.

Die Seitenlinien sind direkt abhangig
vom Lenkeinschlag des Fahrzeugs und
krimmen sich im Verhaltnis zur Drehung
des Lenkrades. Die Linien zeigen somit,
welchen Weg das Fahrzeug einschlagen
wird, auch wenn Sie wahrend des
Zuriicksetzens lenken. Die Seitenlinien
verhalten sich die ganzen Zeit so, dass
der Abstand zwischen der Innenseite der
Linien und den aulRersten Spitzen der
Rickspiegel gleich bleibt (ca. 15 cm).
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Fahren ‘

PN vering

Es ist zu bedenken, dass die Kamera
keinen Hinweis darauf liefert, wohin
sich Seiten und Vorderteil des
Fahrzeugs bewegen, wenn man

den Lenkeinschlag wahrend des
Zurlicksetzens andert.

Deaktivierung des Systems

5s/>10 km/h
©1€)6)
N

Q@ ®

Das PAC-System hat eine eingebaute
Verzégerung von 5 s, die bewirkt, dass
das Bild auch dann bleibt, wenn man
eine kurze Korrektur beim Zurilicksetzen
vornehmen muss und den Riickwartsgang
folglich herausnimmt.

Wenn das Zuriicksetzen abgeschlossen
ist und die Fahrt nach vorn fortgesetzt
wird, bleibt das Kamerabild fir 5
Sekunden, oder bis das Fahrzeug eine
Geschwindigkeit Gber 10 km/h erreicht
hat, bestehen. AnschlieRend kehrt das
System in den Modus zurlick, der vor dem
Einlegen des Riickwartsgangs aktuell war.

Betrifft Fahrzeuge mit Einparkhilfe
ONY

Wenn das Fahrzeug mit Einparkhilfe
hinten (Sensoren in der hinteren
StoRstangenverkleidung) ausgerustet ist,
zeigt eine Abstandsmarkierung deutlich
den Abstand zu Wanden, anderen
Fahrzeuge etc., wenn Sie z.B. in eine
Parkliicke einparken. Dies ist besonders
nitzlich, wenn man einen Anhanger an
das Fahrzeug kuppeln méchte, da deutlich
zu erkennen ist, an welcher Stelle sich die
Kupplung des Anhangers im Verhaltnis
zur Anhangerkupplung befindet.

— Eine griine Markierung wird fur
Abstande von ca. 0,8-1,5 m zum
Hindernis angezeigt.
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‘ Fahren
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— Eine gelbe Markierung wird fiir
Abstande von ca. 0,4-0,8 m zum
Hindernis angezeigt.

36

=
| e, |

— Eine rote Markierung wird fir Abstande
von ca. 0,3-0,4 m zum Hindernis
angezeigt. Eine rote Markierung wird
fur Abstande unter 0,3 m angezeigt.

TN

Wenn das System Einparkhilfe

einen Gegenstand findet, der fiir die
Einparkkamera verdeckt sein kann, wird
ein Rickspiegelsymbol im Bild angezeigt.
Ggf. sind die Riickspiegel zu verwenden,
um eine bessere Vorstellung von der
Position eines eventuellen Hindernisses
zu erhalten.

Dies ist fast immer beim Einparken
zwischen zwei Fahrzeugen in einer
engen Parkliicke der Fall, da die
auReren Sensoren dabei sehr nah an die
Fahrzeuge an den Seiten gelangen.
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Wichtige Hinweise zur Einparkhilfe ‘

Wichtige Hinweise zur Einparkhilfe
\

(] Achtung!

Von Zeit zu Zeit ist zu (iberpriifen, Beim Zuriicksetzen mit einem Beim Zurticksetzen nicht vergessen, im
ob die Linse frei von Schmutz, Eis Anhanger werden keine Hilfslinien Uberblick zu behalten, was sich an den
und Schnee ist. Bei der Reinigung angezeigt. Das Bild verhalt sich Seiten und vor dem Fahrzeug abspielt.
vorsichtig vorgehen, damit die Linse ansonsten wie ohne Anhanger.

nicht zerkratzt wird. Bei Bedarf die
Kamera mit warmem Wasser reinigen
und abtrocknen.
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‘ Wichtige Hinweise zur Einparkhilfe

[ ] Achtung!
Vertrauen Sie beim Zurticksetzen nicht Fahrradtrager oder anderes Zubehor,
blind dem Displaybild. Hindernisse wie das hinten am Fahrzeug montiert wird,
Kinder, Tiere oder andere Fahrzeuge kann die Sicht der Kamera verdecken.
kdénnen plétzlich auftauchen. Auch wenn der Eindruck besteht,

dass ein verhaltnismafig kleiner Teil
verdeckt ist, kann dies zur Folge haben,
dass ein recht grolier Bereich hinter
dem Fahrzeug nicht sichtbar ist, und
dass Hindernisse erst entdeckt werden,
wenn sie ganz nah am Fahrzeug sind.
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Einstellungen ‘

Kamera-Menii Fahrzeug verfiigt Gber eine Einparkhilfe =~ Mehrere Kamerasysteme
hinten.
( R - - - . . e
Camera menu — Hilfslinien - Linien fiir den
[ 2 Le.nkrademschlag wgrden zu:samn’@n
Distance bars mit der Fahrzeugbreite am Bildschirm
Guide lines

@ eingeblendet.

Automatic activation of rear camera

N J
Durch Druicken der MENU-Taste, wéahrend ~
das Einparkkamerabild am Bildschirm Camera view
zu sehen ist, lassen sich folgende
Einstellungen vornehmen: Das Rad [ Front
drehen und auf OK drlicken, um eine Rear
Einstellung vorzunehmen.
— Automatische Aktivierung beim
Zuriicksetzen - Die Rickfahrkamera \ J
wird beim Bewegen des Schalthebels
in die Stellung "R" stets aktiviert. Sind mehrere Kamerasysteme installiert,
— Abstandanzeige - Im zunachst auf CAM dricken und mit dem
Einparkkamerabild werden Rad in der Liste navigieren, um die richtige
Markierungen fir die Abstandanzeige Anzeige fir den Bildschirm auszuwahlen.

eingeblendet, vorausgesetzt, das Anschlieflend auf OK druicken.
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Sistema de estacionamiento asistido, camara trasera

Sinopsis del sistema ‘

Generalidades

Park Assist Camera (PAC) es un sistema
de ayuda al hacer marcha atras, que
permite al conductor ver lo que hay detras
del vehiculo. Ademas el sistema muestra
con ayuda de lineas en la imagen de
pantalla donde estara el vehiculo y facilita
especialmente la maniobra; por ejemplo,
al estacionar en linea y al hacer marcha
atras en espacios reducidos.

jAtencion!

Este sistema no esta clasificado como
sistema de seguridad y no debe de
ningun modo considerarse como
sustituto de la atencion y el juicio del
conductor.

A I

La camara vigila el area detras del
vehiculo, por lo que es necesaria la
visibilidad en los lados del vehiculo
al hacer marcha atras con giros del
volante.

Camara

— La camara esta integrada en el porton

trasero junto al panel del tirador, y
la imagen se muestra en la pantalla
situada en el centro del panel de
instrumentos del vehiculo.

jAtencion!

La lente gran angular hace que los
objetos que hay detras del vehiculo
parezcan estar mas lejos de lo que
realmente estan.

Zona de visualizacion de imagen

130°
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Sistema de estacionamiento asistido, camara trasera

‘ Sinopsis del sistema

lo que hay detras del vehiculo. Esta Condiciones luminosas

conversién puede producrla sensacién  _ La camara tiene deteccion automatica

42

— La camara tiene una potente lente

gran angular y, por lo tanto, muestra
una zona amplia detras del vehiculo
y también el paragolpes y el gancho
de remolque. Ademas muestra al
conductor lo que hay a gran distancia
de la parte trasera del vehiculo y si
aparece subitamente algun obstaculo
en un lado.

El sistema emplea un avanzado
procesador electronico de imagenes
que corrige la imagen de la camara,
convirtiendo el efecto de"ojo de pez" en
una imagen "plana" y proporcionando
al conductor una imagen natural de

de que los objetos se inclinan en la
imagen. Sin embargo, se trata de algo
natural con este tipo de procesamiento
de imagen.

de las condiciones luminosas y ajusta
continuamente la sensibilidad. Esto
hace que pueda variar la intensidad
luminosa y la calidad de la imagen
mientras se utiliza la camara, pero la
imagen se estabiliza en un segundo
aproximadamente.

En condiciones luminosas malas o
en la oscuridad, la camara compensa
aumentando la sensibilidad luminosa.
Esta compensacion, junto con la luz
de las luces traseras del vehiculo,
hace que se obtenga una imagen
legible en la pantalla aunque haya
oscuridad total cuando se utiliza la
camara. Sin embargo, en condiciones
luminosas deficientes la calidad de la
imagen puede empeorar un poco. Sila
imagen parece ser demasiado oscura,
es posible aumentar la intensidad
luminosa girando el mando de
iluminacion de instrumentos (situado
a la izquierda del volante). Si las
condiciones luminosas son malas, es



Sistema de estacionamiento asistido, camara trasera

Sinopsis del sistema ‘

sumamente importante que la lente de  Lineas de ayuda al estacionar — Las lineas que se muestran en la

la camara esté limpia de suciedad y pantalla son proyectadas como si
hielo. estuvieran en el suelo detras del
vehiculo y dependen directamente del
giro actual del volante. Asi el conductor
puede ver el recorrido que hara el
vehiculo aunque tome curva al dar
marcha atras.

— Las lineas laterales de la imagen de
pantalla estan adaptadas para que
haya 15 cm entre el interior de la linea
y el extremo exterior del retrovisor del
vehiculo al hacer marcha atras con el
giro de volante actual. Sin embargo,
esta distancia puede variar un poco
segun el vehiculo.

— Las lineas cortas transversales marcan
la distancia hacia atras desde el
parachoques. Las lineas rojas/mas
oscuras indican 0,3 m y las lineas
traseras amarillas/mas claras indican
1,5 m. Las lineas laterales terminan en
2,0 m.
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‘ Conduccién

Activacion del sistema

El sistema se activa automaticamente

en cuanto se engrana la marcha atras

(si no se ha hecho ninguna modificacion
en los ajustes basicos). Si se muestra
alguna otra imagen en la pantalla, PAC
la sustituye automaticamente y en la
pantalla se muestra, en cambio, la imagen
de la camara.

Marcha atras

La imagen presentada en la pantalla al
hacer marcha atras muestra claramente
lo que hay detras del vehiculo. Las lineas
laterales indican el recorrido que hara

el vehiculo al hacer marcha atras, y las
lineas transversales cortas indican la
distancia.

Las lineas laterales dependen
directamente del giro del volante y

se curvan siguiendo el giro del volante.
Las lineas indican por lo tanto el recorrido
que hara el vehiculo incluso al hacer
marcha atras y girar. Las lineas laterales
siempre se colocan para que haya la
misma distancia (unos 15 cm) entre el
interior de las lineas y el extremo exterior
de los retrovisores.
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Conduccién ‘

I

Tener en cuenta que la pantalla no

da ninguna indicacién de la direccion
de los lados y el tren delantero del
vehiculo cuando se cambia el giro del
volante mientras se hace marcha atras.

Desactivacion del sistema

5s/>10 km/h
Q0RG
Y

Qe ®

El sistema PAC tiene un retardo de

5 segundos para que la imagen se
mantenga incluso cuando es necesario
hacer una correccion corta al hacer
marcha atras y, en consecuencia, se
desengrana la marcha atras.

Por consiguiente, cuando se ha terminado
de hacer marcha atras y se conduce
hacia delante, la imagen de la camara

se mantiene durante 5 segundos o hasta
que la velocidad sobrepasa 10 km/h. A
continuacion, el sistema retorna al modo
que habia antes de engranarse la marcha
atrés.
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‘ Conduccién

Aplicable a vehiculos con sistema
de estacionamiento asistido

g o\V

Si el vehiculo también esta equipado
con sistema de estacionamiento asistido
trasero (sensores en la cubierta del
paragolpes trasero), una marca de
distancia muestra claramente la distancia
que queda hasta paredes, otros vehiculos,
etc.; por ejemplo, al hacer marcha atras
para estacionar entre vehiculos. Esto

es especialmente util para acoplar un
remolque en el vehiculo, puesto que se
ve claramente donde esta situada la bola
del remolque con respecto al gancho de
remolque.

— Se muestra una marca verde para una
distancia de aproximadamente 0,8-1,5
m hasta el obstaculo.

— Se muestra una marca amarilla para
una distancia de aproximadamente
0,4-0,8 m hasta el obstaculo.
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Conduccién ‘

Se muestra una marca roja para una
distancia de aproximadamente 0,3-0,4
m hasta el obstaculo. Se muestra una
marca roja para una distancia menor
que 0,3 m.

] |

Cuando el sistema de estacionamiento
asistido detecta un objeto que al mismo
tiempo puede estar ocultado para la
camara de estacionamiento, se muestra
un simbolo de retrovisor en la imagen.
Entonces, mirar en los retrovisores para
hacerse una idea de la ubicacién de un
posible obstaculo.

Esto ocurre frecuentemente, por ejemplo
al estacionar entre dos vehiculos en

una plaza de estacionamiento estrecha,
cuando los sensores exteriores estan muy
cerca de los vehiculos que hay en los
lados.
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‘ Aspectos importantes a considerar con el sistema de estacionamiento asistido

Aspectos importantes a considerar
con el sistema de estacionamiento
asistido

jAtencion! jAtencion!
W Al hacer marcha atras con remolque, no No olvidar comprobar lo que hay a los
] iAtencion! se muestran de ayuda. Sin embargo, lados y delante del vehiculo, también al
Controlar de vez en cuando que la lente la imagen de la pantalla se comporta dar marcha atras.
de la camara esta limpia de suciedad, igual que si no hay remolque acoplado.

hielo y nieve; y proceder con cuidado al
limpiar para no rayar la lente. En caso
necesario lavar la cdmara con agua
caliente y secarla.




No confiar plenamente en que es
seguro hacer marcha atras basandose
en lo que se ve en la pantalla. Pueden
aparecer obstaculos imprevistos;

por ejemplo, nifios, animales u otros
vehiculos.

(] iAtencion!

Los portabicicletas u otros accesorios
que se montan en la parte trasera del
vehiculo pueden obstruir la visibilidad
de la camara. Aunque parezca que sélo
esta obstruida una parte relativamente
pequefia de la imagen, puede estar
oculto un sector relativamente grande
detras d el vehiculo, con lo que no

se detectaran eventuales obstaculos
hasta tocarlos.
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Sistema de estacionamiento asistido, camara trasera

‘ Ajustes

Menu de camara

Camera menu

(Auto reverse activation

Distance bars

ReE

Guide lines

@

Automatic activation of rear camera

Pulsando el boton “MENU” cuando se
visualiza la vista de camara de marcha
atras en la pantalla, se pueden hacer
los ajustes siguientes: Girar el volante y
pulsar “OK” para seleccionar.

— Activacion automatica al hacer
marcha atras - La camara de marcha
atras se activa siempre cuando se pone
la palanca de cambio en la posicion
“R”.

— Indicacion de distancia - En la vista
de la cdmara de marcha atras hay
marcas para indicacion de distancia si
el vehiculo esta equipado con sistema

de asistencia de estacionamiento
trasero.

— Lineas de ayuda - En la pantalla se
muestra la linea para giro del volante y
la anchura del vehiculo.

Varios sistemas de camara

Si hay instalados varios sistemas de
camara, pulsar primero “CAM” y navegar
en la lista con el boton para elegir lo
que se debe mostrar en la pantalla. A
continuacién, pulsar “OK”.
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Parkeerhulp, camera, achter

‘ Systeemoverzicht

Algemeen De camera Beeldweergavegebied

Park assist Camera (PAC) is ontwikkeld
om te worden gebruikt als een hulpmiddel
bij het achteruitrijden en maakt het voor
de bestuurder makkelijker om te zien

wat er zich achter de auto bevindt. Het
systeem laat bovendien met behulp van
lijnen op het schermbeeld zien waar de
auto terechtkomt en vergemakkelijkt in het
bijzonder situaties zoals fileparkeren en
achteruitrijden in nauwe ruimtes.

— De camera is in de achterklep bij het
handgreeppaneel geintegreerd en
het beeld wordt op het scherm in het
midden van het dashboard van de auto
weergegeven.

] Opmerking!

Dit systeem is niet geclassificeerd als
veiligheidssysteem en mag op geen
enkele manier worden gezien als een
vervanging voor de aandacht of het
inzicht van de bestuurder.
De groothoeklens zorgt ervoor dat D
A‘ voorwerpen achter auto als verder
weg kunnen worden ervaren dan ze in
werkelijkheid zijn.

130°

("] Opmerking!

De camera bewaakt het gebied achter
de auto. Daarom is bij achteruitrijden
met stuuruitslag toezicht naast de auto
noodzakelijk.
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Systeemoverzicht ‘

— De camera heeft een sterke
groothoeklens en toont daardoor
een breed gebied achter de auto en
ook de bumper en trekhaak van de
auto. De camera geeft de bestuurder
ook een beeld van wat er zich ver
achter de auto bevindt en of iets van
de zijkant opduikt.

— Het systeem maakt gebruik van
een geavanceerde elektronische
beeldhantering die het camerabeeld
van het zgn. "Fisheye"-effect corrigeert
tot een "plat" beeld. Daardoor krijgt
de bestuurder een natuurlijk beeld van
wat er zich achter de auto bevindt.

Een gevolg van deze correctie is dat
het kan lijken alsof voorwerpen op het
beeld hellen. Dit is echter natuurlijk bij
dit type beeldhantering.

Lichtomstandigheden

— De camera registreert automatisch

de lichtomstandigheden en stelt de
gevoeligheid continu af. Hierdoor kan
het beeld in lichtsterkte en kwaliteit
variéren wanneer de camera wordt
gebruikt, maar het beeld wordt na
enkele seconden gestabiliseerd.

Bij slechte lichtomstandigheden of
duisternis compenseert de camera
door de lichtgevoeligheid te verhogen.
Dit zorgt er, in combinatie met het
licht van de achterlichten van de auto,
voor dat u een afleesbaar beeld op
het scherm krijgt, ook als het volledig
donker is als u de camera gebruikt.
Bij slechte lichtomstandigheden kan
de beeldkwaliteit echter slechter
worden. Als u het beeld toch te donker
vindt, kunt u de lichtsterkte verder
verhogen door de regelaar voor de
instrumentenverlichting omhoog te
draaien (zit links van het stuur). Als
de lichtomstandigheden slecht zijn, is
het bovendien van extra belang dat de
cameralens vrij van vuil en ijs is.
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‘ Systeemoverzicht

Parkeerhulplijnen — De lijnen die op het scherm worden
weergegeven, worden geprojecteerd
alsof ze zich op grondniveau achter de
auto bevinden en zijn direct afhankelijk
van de actuele stuuruitslag. Hierdoor
kan de bestuurder zien welke kant de
auto uitgaat, ook bij bochten tijdens
achteruitrijden.

— De zijlijnen op het schermbeeld zijn
zo aangepast, dat er ongeveer 15
cm zit tussen de binnenkant van
de lijn en het buitenste punt op de
achteruitkijkspiegel van de auto
bij achteruitrijden met de actuele
stuuruitslag. Deze afstand kan per auto
echter iets verschillen.

— De korte, dwarslopende lijnen markeren
de afstand van de bumper en naar
achteren. De rode/donkere lijnen
geven 0,3 m aan en de achterste,
gelel/lichtere lijnen geven 1,5 m aan.
De zijlijnen eindigen bij 2,0 m.
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Systeem activeren Achteruitrijden

Het systeem wordt automatisch Het beeld dat bij achteruitrijden op het De zijliinen zijn direct afhankelijk van de
geactiveerd zodra er in de scherm wordt weergegeven, laat duidelijk ~ stuuruitslag van de auto en buigen op
achteruitversnelling wordt geschakeld (als  zien wat er zich achter de auto bevindt. basis van hoe u aan het stuur draait. De
de basisinstellingen niet zijn gewijzigd). De zijliinen vertellen welke route de auto liinen laten daarom zien welke route de

Als de auto een ander beeld op het scherm  zal nemen als u achteruitrijdt. De korte auto zal nemen, ook als u achteruitrijdt en
weergeeft, neemt de PAC het automatisch  dwarslopende lijnen laten de afstand zien. ~ bochten neemt. De Zijlijnen zijn zodanig,

over en wordt het camerabeeld op het dat tussen de binnenkant van de lijnen
scherm weergegeven. en de buitenste punt van de zijspiegels

steeds dezelfde afstand (ongeveer 15 cm)
zit.
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PN veascroing

Let op: het scherm geeft geen indicatie
van de richting van de beide zijkanten
en de voortrein van de auto als de
stuuruitslag tijdens het achteruitrijden
wordt gewijzigd.
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Het PAC-systeem heeft een ingebouwde
vertraging van 5 sec. waardoor het beeld
ook aanwezig is als u een korte correctie
moet uitvoeren bij het achteruitrijden en
dus uit de achteruitversnelling schakelt.

Als u klaar bent met achteruitrijden en
vooruit gaat rijden, blijft het camerabeeld
daarom nog 5 seconden staan of totdat
de auto een snelheid hoger dan 10 km/u
bereikt. Daarna gaat het systeem terug
naar de stand die actueel was voordat er in
de achteruitversnelling werd geschakeld.

Geldt voor auto’s uitgerust met
Parkeerhulp

NN/

Als de auto ook met Parkeerhulp achter
(sensoren in de achterbumperafdekking)
is uitgerust, laat een afstandsmarkering
duidelijk zien hoever het is tot muren,
andere auto’s etc. als u bijv. achteruit naar
een plekje tussen twee auto’s rijdt. Dit is
erg handig als u een aanhanger aan de
auto moet koppelen, aangezien duidelijk
te zien is waar de kogel van de aanhanger
zich ten opzichte van de trekhaak bevindt.

— Er wordt een groene markering
weergegeven voor een afstand van
ongeveer 0,8-1,5 m tot het obstakel.
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— Er wordt een gele markering
weergegeven voor een afstand van
ongeveer 0,4-0,8 m tot het obstakel.

=
| e, |

— Er wordt een rode markering
weergegeven voor een afstand van
ongeveer 0,3-0,4 m tot het obstakel. Er
wordt een rode markering weergegeven
voor een afstand van minder dan 0,3 m.

TN

Als het systeem Parkeerhulp een object
ontdekt dat voor de parkeercamera
verborgen kan zijn, wordt een
achteruitkijkspiegelsymbool op het
beeld getoond. Kijk dan in de
achteruitkijkspiegels voor een beter
beeld van de positie van een eventueel
obstakel.

Dat komt bijvoorbeeld bijna altijd voor
bij het parkeren tussen twee auto’s op
een smalle parkeerplaats, aangezien de
buitenste sensoren dan erg dicht bij de
auto’s aan de zijkant komen.
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‘ Belangrijke punten voor de parkeerassistentie

Belangrijke punten voor de
parkeerassistentie

\
("] Opmerking!

Controleer af en toe of de cameralens
vrij is van vuil, ijs en sneeuw en wees
voorzichtig bij het schoonmaken, zodat
er geen krassen op de cameralens
komen. Indien nodig de camera met

warm water schoonmaken en afdrogen.

Bij het achteruitrijden met een
aanhanger worden geen hulplijnen
weergegeven. Het schermbeeld
gedraagt zich echter op dezelfde
manier als voordat de aanhanger werd
gekoppeld.

('] Opmerking!

Denk eraan in de gaten te houden wat
er aan de zijkanten en voor de auto
aanwezig is, ook bij het achteruitrijden.




("] Opmerking!

Vertrouw er niet blindelings op dat
het veilig is om achteruit te rijden op
basis van wat u op het scherm ziet. Er
kunnen ondertussen belemmeringen
opduiken, zoals bijv. kinderen, dieren
of andere auto’s.

('] Opmerking!

Fietsdragers of andere accessoires die
achter op de auto worden gemonteerd,
kunnen het zicht van de camera
belemmeren. Ook al lijkt het of
verhoudingsgewijs slechts een klein
deel van het beeld is belemmerd, dan
kan dit ervoor zorgen dat een relatief
groot deel achter de auto verborgen

is en belemmeringen kunnen dan

niet opgemerkt worden totdat u er al
tegenaan zit.
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‘ Instellingen

Camera-menu

Camera menu

(Auto reverse activation

Distance bars

ReE

Guide lines

@

Automatic activation of rear camera

Door op de MENU-knop te drukken als
het beeld van de achteruitrijcamera op het
scherm zichtbaar is, kunt u de volgende
instellingen aanpassen: Draai aan de
knop en druk op OK om een keuze te
maken.

— Automatische activering bij
achteruitrijden - De achteruitrijcamera
wordt altijd geactiveerd als de
versnellingspook in "R" wordt gezet.

— Afstandsindicatie - Op het beeld van
de achteruitrijcamera zijn markeringen
zichtbaar om de afstand aan te geven.
Als voorwaarde geldt dat de auto met
parkeerhulp achter is uitgerust.

— Hulplijnen - De lijn voor stuuruitslag
en de breedte van de auto zijn op het
scherm zichtbaar.

Meerdere camerasystemen

Camera view

Als er meerdere camerasystemen zijn
geinstalleerd, moet u eerst op CAM
drukken en met de knop in de lijst
navigeren om te kiezen wat er op het
scherm moet worden weergegeven. Druk
daarna op OK.
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‘ Instellingen ‘
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Pysakointiapu, kamera, taakse

‘ Katsaus jarjestelmaan

Yleista Kamera Kuvassa ndkyva alue

Park assist Camera (PAC) on tarkoitettu
kaytettavaksi apuna peruutettaessa ja se
auttaa kuljettajaa ndkemaan, mita auton
takana on. Jarjestelma nayttaa lisaksi
naytolla nakyvien viivojen avulla, mihin
auto tulee asettumaan, ja se on erityisen
suureksi avuksi taskupysakdinnissa ja
peruutettaessa ahtaissa paikoissa.

— Kamera on integroitu takaluukkuun
kahvapaneelin viereen ja kuva nakyy
auton kojelaudan keskelld olevassa
naytossa.

Tata jarjestelmaa ei ole luokitettu
turvajarjestelmaksi eika se voi
koskaan korvata kuljettajan omaa
tarkkaavaisuutta tai arviointia.

130°

» I

Kamera valvoo aluetta auton

Laajakulmalinssin johdosta auton

takana, tasté syysta auton sivuja talfana olevat esineet voivat , D
vaikuttaa olevan kauempana kuin

taytyy tarkkailla, kun ohjauspyéraa

el v n i vat.
kadannetdan peruutettaessa. 0 todellisuudessa ovat



Pysakointiapu, kamera, taakse

Katsaus jarjestelmaan ‘

— Kamerassa on voimakas

laajakulmalinssi, joka nayttaa laajan
alueen auton takana ja my6s auton
puskurin ja vetokoukun. Se nayttada
kuljettajalle myds, mita auton takana on
ja tuleeko jotakin eteen sivultapain.

Jarjestelmassa kaytetaan kehittynytta
elektronista kuvankasittelya, joka korjaa
kamerakuvan ns. "Fisheye"-ilmion

ja nayttaa "laakakuvan" antaen nain
kuljettajalle todenmukaisen kuvan
siitd, mitd auton takana on. Taman
korjauksen johdosta voi syntya
vaikutelma, etta kohde on kallellaan

kuvassa. Tama on kuitenkin normaalia

taman tyyppisessa kuvankasittelyssa.

Valoisuusolosuhteet

— Kamera tunnistaa automaattisesti

valaistusolosuhteet ja saataa jatkuvasti
herkkyyttd. TAma voi aiheuttaa sen,
ettéd kuvan kirkkaus ja laatu voivat
vaihdella kameraa kaytettdessa, mutta
kuva vakautuu muutaman sekunnin
kuluttua.

Huonoissa valaistusolosuhteissa

tai pimeassa kamera kompensoi
tilannetta lisddmalla valoherkkyytta.
Tama yhdessa auton takavalojen
kanssa varmistaa, ettd naytdssa nakyy
luettavissa oleva kuva, vaikka kameraa
kaytettdessa on aivan pimeaa.
Huonoissa valaistusolosuhteissa
kuvan laatu voi kuitenkin huonontua
jonkin verran. Jos kuva kuitenkin
tuntuu olevan liian pimea, voidaan
valonvoimakkuutta viela lisata
kdantamallad mittarivalaistuksen
saadinta (ohjauspytran vasemmalla
puolella). Valaistusolosuhteiden ollessa
huonot on myds erittain tarkeda, etta
kameran linssissé ei ole likaa tai jaata.
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Pysakointiapu, kamera, taakse

‘ Katsaus jarjestelmaan

Pysakointiapuviivat ovat suoraan riippuvaisia ohjauspydran
asennosta. Nain kuljettaja voi nahda,
mihin auto on menossa, vaikka autoa
kaannetaan peruutettaessa.

— Naytdssa nakyvat sivuviivat on sovitettu
niin, etta viivan sisapuolen ja auton
taustapeilin ulkokarjen vali on 15 cm
peruutettaessa, vaikka ohjauspyoraa
kaannetdan. Tama etaisyys voi
kuitenkin vaihdella jonkin verran eri
autoissa.

— Lyhyet poikittaiset viivat osoittavat
etaisyyden puskurista taaksepain.
Punaiset/tummemmat viivat osoittavat
0,3 m ja taemmat, keltaiset/vaaleammat
viivat osoittavat 1,5 m. Sivuviivat
paattyvat 2,0 m kohdalla.

— Naytossa olevat viivat nakyvat niin kuin
ne olisivat maassa auton takana, ja ne



Pysakointiapu, kamera, taakse

Jarjestelman kytkeminen paalle Peruutus

Jarjestelma aktivoituu automaattisesti, Néytolla peruutuksen aikana nakyvassa Sivuviivat ovat suoraan riippuvaisia auton
kun peruutusvaihde kytketaan (jos kuvassa nakyy selvasti, mita auton takana  ohjauspydran liikkeista ja kdantyvat
perusasetuksiin ei ole tehty mitaan on. Sivuviivat nayttavat, minka reitin auto suhteessa siihen, kuinka ohjauspy6raa
muutoksia). Jos auton naytéll& on jokin ottaa peruutettaessa, lyhyet poikittaiset kdannetaan. Viivat nayttavat, minka
muu kuva, PAC ottaa automaattisesti viivat nayttavat etaisyyden. kulkureitin auto ottaa peruutuksessa ja
etusijan ja naytoélle tulee sen sijaan kaannoksissa. Sivuviivat pitavat koko ajan
kamerakuva. saman etdisyyden (noin 15 cm) viivojen
sisdpuolen ja taustapeilien ulkokarkien
valilla.
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On huomattava, ettad nayttd ei nayta,
mihin auton kyljet ja etuosa kulkevat,
kun ohjauspydraa kadannetaan
peruutettaessa.
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PAC-jarjestelmassa on sisddnrakennettu
5 sekunnin viive, jonka ansiosta kuva
pysyy naytdssa, vaikka sinun olisi tehtava
korjausliikkeitéa peruuttaessasi ja kytket
sita varten peruutusvaihteen pois paalta.

Kun peruutus on suoritettu ja ajoa
jatketaan eteenpain, kamerakuva pysyy
naytolla 5 s tai kunnes auton nopeus
on yli 10 km/h. Sen jalkeen jarjestelma
palautuu siihen tilaan, jossa se oli ennen
peruutusvaihteen kytkemista.

Koskee pysakointiavulla
varustettuja autoja

N

Jos autossa on myds pysakdintiapu
takana (anturit takapuskurin kuoressa),
osoittaa etaisyysmerkinta selvasti,
kuinka paljon matkaa on jaljella seiniin,
muihin autoihin jne., kun pysakoéitte
pysakdintitaskuun. Tama on erittain
hyodyllista kytkettaessa peravaunua
autoon, jolloin nakyy selvasti, missa
perdavaunun kuula sijaitsee suhteessa
vetokoukkuun.

— Vihred merkinta nakyy, kun etaisyys
esteeseen on noin 0,8-1,5 m.
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— Keltainen merkinta nakyy, kun etaisyys
esteeseen on noin 0,4-0,8 m.

3
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— Punainen merkintéd nakyy, kun etaisyys
esteeseen on noin 0,3-0,4 m. Punainen
merkintd nakyy, kun etaisyys on alle
0,3 m.

TN

Kun pyséakdintiapujarjestelma havaitsee
kohteen, joka voi samalla olla piilossa
pysakdintikameralta, nakyy kuvassa
taustapeilisymboli. Tarkastakaa tall6in
taustapeileistd saadaksenne paremman
kasityksen mahdollisen esteen sijainnista.

Tama tapahtuu esimerkiksi melkein aina
pysakoitdessa kahden auton valissa
olevaan pieneen pysakointiruutuun, jolloin
ulommat anturit tulevat erittain lahelle
sivuilla olevia autoja.
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‘ Tarkedta ottaa huomioon pysakodintiapua kaytettaessa

Tarkeata ottaa huomioon
pysdkointiapua kaytettaessa

\

‘ Peruutettaessa peravaunun kanssa Alkaa unohtako tarkkailla, miti auton

Tarkistakaa silloin tall6in, ettd kameran apuviivoja ei ndy. Nayttdkuva sivuilla ja edesséa on peruuttaessanne.
linssiss4 ei ole likaa, jaata tai lunta, kayttaytyy silti samalla tavalla kuin

ja olkaa varovainen puhdistaessanne ennen peravaunun kytkemista.

linssia, ettei se naarmuunnu. Peskaa
kamera tarvittaessa lampimalla vedella
ja kuivatkaa se hyvin.
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Alkaa luottako sokeasti siihen, ettd
peruuttaminen on turvallista ndyton
perusteella. Akillisesti voi tulla esteité
kuten esim. lapsia, elaimia tai muita
autoja.

‘ Huom!

Polkupydranpidin tai muut varusteet,
jotka asennetaan auton taakse, voivat
varjostaa kameran nakyvyytta. Vaikka
vain pieni osa kuvasta nayttaa olevan
varjostettu, suhteellisen suuri alue
auton takana voi olla piilossa ja esteita
saattaa jaada havaitsematta kunnes ne
ovat aivan lahella.
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‘ Asetukset

Kamera-valikko

Camera menu

(Auto reverse activation

Distance bars

ReE

Guide lines

@

Automatic activation of rear camera

Painamalla MENU-painiketta
peruutuskamerandkyman ollessa
naytolla voidaan saatada seuraavia
asetuksia: Kaantakaa saatdpyoraa ja
painakaa OK valintaa varten.

Automaattinen aktivointi
peruutettaessa - Peruutuskamera
aktivoituu aina, kun vaihdevipu
asetetaan "R"-asentoon.

Etaisyysosoitus - Etaisyytta
osoittavat merkinnat nakyvat
takakamerandkymassa, edellyttaden
ettd autossa on pysakéintiapu takana.

— Apuviivat - Ohjauspyoran liikkkeen
mukaiset viivat seka auton leveys
nakyvat naytolla.

Useita kamerajarjestelmia

Camera view

Jos useita kamerajarjestelmia on
asennettuna, painakaa ensin CAM ja
siirtykaa listassa saatdpyoran avulla
valitaksenne, mita naytolla naytetaan.
Painakaa sitten OK.
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‘ Asetukset ‘
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Ausilio al parcheggio,

telecamera, posteriore

‘ Panoramica del sistema

Generalita

La telecamera di ausilio al parcheggio
(PAC) & concepita per essere usata
come strumento di assistenza in fase di
retromarcia per aiutare il conducente a
vedere cosa c’e dietro 'auto. |l sistema,
mediante delle linee sullo schermo,
mostra anche dove verra a collocarsi
I'auto rivelandosi particolarmente utile in
situazioni quali il parcheggio incolonnato e
la retromarcia in spazi angusti.

Questo sistema non € classificato come
sistema di sicurezza e non deve essere
in nessun modo considerato come
strumento sostitutivo dell’attenzione e
del giudizio del conducente.

P oo

La telecamera monitora I'area dietro
'auto e pertanto & necessario il
controllo sulle fiancate in occasione
della retromarcia con sterzata.

Telecamera

— Latelecamera ¢ integrata nel portellone
presso il pannello della maniglia e
'immagine & visualizzata sullo schermo
al centro del quadro strumenti dell’auto.

La lente grandangolare comporta che
gli oggetti dietro I'auto appaiano piu
lontani di quanto effettivamente si
trovino.

Area visualizzata nell’immagine

130°



Ausilio al parcheggio, telecamera, posteriore

Panoramica del sistema ‘

di quello che c’é dietro I'auto. Una Condizioni di luce

conseguenza di questa correzione — La telecamera & dotata di rilevamento

— La telecamera & dotata di una potente

lente grandangolare che permette di
visualizzare una vasta area dietro 'auto
nonché anche il paraurti e il gancio di
traino dell’auto. Da anche al guidatore
la possibilita di vedere di quello che
c’é piu lontano dietro I'auto e anche se
qualcosa dovesse spuntare dai lati.

Il sistema sfrutta una sofisticata
elaborazione di immagine elettronica
che corregge 'immagine della
telecamera dal cosiddetto effetto "ad
occhio di pesce" per visualizzare
un’immagine "piatta", dando percio
al guidatore un’immagine naturale

€ che gli oggetti sembrano inclinati
sullimmagine. Cio é tuttavia naturale
con questo tipo di elaborazione di
immagine.

automatico delle condizioni di luce

e adatta il grado di sensibilita
costantemente. Questo fa si che
'immagine possa variare di intensita
luminosa e qualita nel periodo in cui la
telecamera € usata, ma in ogni caso
immagine si stabilizza dopo qualche
secondo.

La telecamera compensa alle
condizioni di luce scadenti o al buio
aumentando la sensibilita alla luce.
Durante l'uso della telecamera, questa
caratteristica in combinazione con

la luce emanata dalle luci posteriori
garantisce un'immagine accettabile
sullo schermo anche in condizioni

di buio totale. In condizioni di luce
scadenti pud tuttavia succedere che la
qualita di immagine risulti leggermente
peggiore. Se I'immagine appare
troppo scura & possibile aumentare
ulteriormente lintensita luminosa
ruotando il controllo per l'illuminazione
degli strumenti (si trova a sinistra del
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Ausilio al parcheggio, telecamera, posteriore

‘ Panoramica del sistema

volante). Se le condizioni di luce sono Linea di ausilio al parcheggio — Le linee visualizzate sullo schermo
scadenti & fondamentale che la lente sono proiettate come se esse si

della telecamera sia perfettamente trovassero a livello della strada dietro
pulita da sporco e ghiaccio. I'auto e sono direttamente dipendenti
dal grado di sterzata usato al momento.
Questo fa si che il guidatore possa
vedere la strada dove si posizionera
I'auto anche nelle retromarce con
sterzata.

— Le linee laterali sullo schermo sono
adattate in modo che ci siano circa 15
cm tra il lato interno della linea e la
punta estrema del retrovisore dell’auto
nelle retromarce con il grado di sterzata
attuale. Ad ogni modo questa distanza
puo leggermente variare da un’auto
all’altra.

— Le linee corte, trasversali, rimarcano
la distanza dal paraurti proseguendo
all'indietro. Le linee rosse/piu scure
indicano 0,3 m, e le linee posteriori
gialle/piu chiare indicano 1,5 m. Le
linee laterali terminano a 2,0 m.
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Attivazione del sistema

Il sistema si attiva automaticamente non
appena la retromarcia € innestata (con il
presupposto che non siano state apportate
modifiche alle impostazioni base). Se

lo schermo dell’'auto sta visualizzando
immagine di qualche altro sistema, il
sistema PAC subentra automaticamente
visualizzando 'immagine della telecamera
sullo schermo.

Retromarcia

L'immagine visualizzata sullo schermo in
fase di retromarcia mostra chiaramente
cid che si trova dietro l'auto. Le linee
laterali indicano la direzione che prendera
'auto durante la retromarcia, le linee
trasversali corte indicano la distanza.

Le linee laterali sono direttamente
dipendenti dal grado di sterzata dell’auto
e si piegano a seconda di come & sterzato
il volante. Le linee indicano pertanto la
direzione che prendera l'auto durante la
retromarcia con il grado di sterzata usato.
Le linee laterali si spostano in modo che
ci sia sempre la stessa distanza (circa 15
cm) tra il lato interno delle linee e la punta
estrema degli specchietti retrovisori.
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» I

Considerare che lo schermo non da
nessuna indicazione sulla posizione
verso cui si dirigono le fiancate e
I'avantreno dell’auto quando il grado di
sterzata € modificato nel corso della
retromarcia.
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Il sistema PAC é dotato di un ritardo
integrato di 5 sec., per cui 'immagine
rimane ferma anche se la retromarcia &
disinnestata per fare una breve correzione
durante le manovre.

Una volta completata la retromarcia e
iniziando la guida in avanti, 'immagine
della telecamera rimane visualizzata per
5 secondi finché I'auto non sale a una
velocita oltre i 10 km/h. Successivamente
il sistema ripristina la modalita che

era attuale prima dell'innesto della
retromarcia.

Vale per le auto equipaggiate di
Ausilio al parcheggio

B O\

Se l'auto € anche equipaggiata di Ausilio
al parcheggio posteriore (sensori nella
guaina del paraurti posteriore), una
demarcazione della distanza mostra
chiaramente quanto rimane da pareti, altri
veicoli ecc. ad esempio in retromarcia
nei parcheggi in colonna. Cio & utile
soprattutto quando deve essere collegato
un rimorchio all’auto, in quanto & possibile
vedere chiaramente dove si trova il guanto
della sfera sul rimorchio rispetto al gancio
di traino.

— Un’indicazione verde indica una
distanza di circa 0,8-1,5 m dall’'ostacolo.
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— Ur’indicazione gialla indica una — Ur’indicazione rossa indica una
distanza di circa 0,4-0,8 m dall’ostacolo. distanza di circa 0,3-0,4 m dall’ostacolo.

Un’indicazione rossa appare per
distanze inferiori a 0,3 m.

TN

Quando il sistema di Ausilio al parcheggio
rileva un oggetto che puo essere fuori dal
campo visivo della Telecamera di ausilio al
parcheggio, sara visualizzato un simbolo
di specchietto retrovisore nellimmagine.
In questi casi, controllare negli specchietti
retrovisori per farsi un’idea migliore su
dove si trova I'eventuale ostacolo.

Cio capita ad esempio quasi sempre nelle
operazioni di parcheggio fra due auto in
uno spazio di parcheggio stretto, in quanto
i sensori esterni si avvicinano molto alle
auto sui lati.
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‘ Elementi importanti da considerare quando si usa l'ausilio al parcheggio

Elementi importanti da considerare
quando si usa l'ausilio al
parcheggio

o I

Controllare di tanto in tanto che la lente
della telecamera sia pulita da sporco,
ghiaccio e neve e fare attenzione

in occasione della pulizia in modo

da non rischiare di graffiare la lente.
All’'occorrenza lavare la telecamera con
acqua calda e asciugare.

In fase di retromarcia con rimorchio Non trascurare mai le fiancate e il muso
non appare nessuna linea ausiliaria. dell’auto in fase di retromarcia.

Per il resto 'immagine dello schermo &
visualizzata con le stesse modalita di
quando il rimorchio non & collegato.




Non fidarsi ciecamente che sia sicuro
fare retromarcia in base a quanto

si vede sullo schermo. Gli ostacoli
possono apparire nel frattempo
improvvisamente, ad es. bambini,
animali domestici o altre auto.

[ 1 Nota!

Portabiciclette o altri accessori montati
dietro I'auto possono ostacolare la
visione della telecamera. Anche

se la parte coperta dellimmagine
appare relativamente piccola, ciod

pud comportante I'oscuramento di

un settore relativamente grande
dietro I'auto, e quindi che gli ostacoli
rimangano nascosti fino a che non si
arrivi molto vicino ad essi.
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‘ Impostazioni
Menu della telecamera sia dotata di ausilio al parcheggio Sistemi con telecamera multipli
posteriore.
( ) . - .
Camera menu — Linee ausiliarie - La linea

corrispondente alla sterzata appare
sullo schermo insieme alla larghezza

(Auto reverse activation

Distance bars

ReE

Guide lines

@ dell’auto.

Automatic activation of rear camera

N J
Premendo il pulsante MENU quando — ~
I'immagine della telecamera retrovisiva Camera vew
¢ visualizzata sullo schermo, & possibile
regolare le seguenti impostazioni; ruotare & Front
la manopola e premere OK per la Rear
selezione.
— Attivazione automatica in fase di
retromarcia - La telecamera retrovisiva \ J
si attiva ogniqualvolta la leva del
cambio & impostata in posizione "R". Se sono installati pitl sistemi con
— Indicazione della distanza - Delle telecamera, premere dapprima CAM e
marcature appaiono nellimmagine navigare nella lista con la manopola per
della telecamera per indicare la selezionare il sistema che deve essere

distanza, con il presupposto che I'auto associato allo schermo. Premere poi OK.
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Impostazioni ‘
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Assisténcia de estacionamento, camara, retaguarda

‘ Visdo geral do sistema

Generalidades

A camara de assisténcia ao
estacionamento (PAC, Park assist
Camera) foi projectada para ser usada
como ajuda de marcha-atras, facilitando
ao condutor a visibilidade a retaguarda.
O sistema mostra também por meio de
linhas na imagem do monitor a posigéo do
veiculo, simplificando, especialmente, as
situagdes de arrumacéo do veiculo e de
marcha-atras em espacgos apertados.

Esse sistema nao esta classificado
como sistema de seguranga e nao
deve nunca ser considerado substituto
da atencdo e do poder avaliagédo
exigidos ao condutor.

A I

A camara monitoriza a area atras do
veiculo, razao pela qual a visibilidade
lateralmente ao veiculo é indispensavel
ao efectuar a marcha-atras com
movimentos do volante.

Camara

— A camara esta integrada na porta
traseira e situada no painel do puxador,
sendo a imagem exibida no monitor que
fica a meio do painel de instrumentos.

A lente grande angular faz com

que os objectos atras do veiculo
possam parecer mais distantes do que
realmente estéo.

Area de visualizagido

130°
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Visdo geral do sistema ‘

— A cémara tem uma lente de grande
amplitude angular forte e mostra,
portanto, uma ampla area atras do
veiculo, bem como o para-choques
e o engate de reboque do mesmo.
Fornece ao condutor uma visdo do que
esta bastante atras do veiculo e de
algo que apareca ao lado.

— O sistema utiliza um avangado
tratamento electrénico de imagem
que corrige o chamado efeito "Olho
de Peixe" e mostra uma imagem
"aplanada", dando ao condutor uma
imagem natural do que esta por
detras do veiculo. Em consequéncia

dessa correcgdo pode parecer que 0s
objectos se inclinem para a imagem.
No entanto, isso € natural neste tipo de
tratamento de imagem.

Condigoes de luminosidade

— A camara tem detecgao automatica

das condigbes de luz e ajusta
continuamente a sua sensibilidade.
Deste modo a intensidade e a
qualidade da luz na imagem pode
variar durante a utilizagdo da camara,
mas a imagem estabiliza-se em cerca
de um segundo.

Em mas condigbes de luz ou
em situacdes de obscuridade a
camara efectua uma compensacéo
aumentando a sensibilidade a luz.
Deste modo e em combinacéo
com as luzes traseiras do veiculo
€ possivel obter uma imagem
perceptivel no monitor mesmo que
esteja completamente escuro quando
se usa a camara. Com pouca
iluminagéo, porém, pode acontecer
que a qualidade de imagem fique
ligeiramente prejudicada. Se achar
que a imagem esta muito escura pode
aumentar ainda mais o brilho, girando o
botédo da iluminacéo dos instrumentos
(localizado do lado esquerdo do
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Assisténcia de estacionamento, camara, retaguarda

‘ Visdo geral do sistema

volante). Se as condigdes de luz Linhas auxiliares de
forem insuficientes é especialmente estacionamento
importante que a lente da camara
esteja limpa de sujidade e gelo.

0.3m
1.5m——;

2.0m— >

— As linhas laterais do monitor estéo
dispostas de modo a que haja cerca
de 15 cm entre a parte de dentro da
linha e a extremidade do retrovisor do
veiculo, ao fazer marcha-atras com o

presente adngulo de viragem do volante.

Esta distancia pode variar ligeiramente
de veiculo para veiculo.

— As linhas curtas transversais indicam
a distancia a partir do para-choques
em direccdo a retaguarda. As linhas
vermelhas/mais escuras indicam 0,3
m e as mais recuadas, amarelas/mais

claras 1,5 m. As linhas laterais
terminam a 2,0 m.

As linhas que aparecem no monitor
s&o projectadas como se estivessem
no chéo atras do veiculo e dependem
directamente do angulo corrente de
viragem do volante. Permitem ao
condutor ver o caminho que o veiculo
vai tomar a medida que vira a direc¢édo
ao fazer a marcha-atras.
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Condugao ‘

Activagdo do sistema

O sistema é activado automaticamente
assim que é engatada a marcha-atras (se
ndo houver altera¢des nas configuracdes
basicas). Se o veiculo estiver a
apresentar outra imagem no monitor,

o PAC sobrepbe-se, sendo visualizada
automaticamente a imagem da camara.

Marcha-atras

A imagem exibida no monitor durante a
marcha-atras mostra claramente o que
esta por detras do veiculo. As linhas
laterais mostram o caminho que o carro
vai tomar na marcha-atras, as linhas
transversais curtas indicam a distancia.

As linhas laterais dependem directamente
do angulo de viragem do veiculo e
encurvam em fungao da rotagdo do
volante. As linhas mostram, portanto,

0 caminho que o carro vai tomar na
marcha-atras a medida que vai virando a
direc¢do. As linhas laterais apresentam
sempre a mesma distancia (cerca de 15
cm) entre a parte de dentro das linhas e a
extremidade do retrovisor do veiculo.
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‘ Conducgao

» I

Lembre-se que o monitor ndo da
qualquer indicagdo sobre a posicao

posterior das partes laterais e dianteira

do veiculo a medida que se altera
o angulo de viragem do volante,
enquanto é feita a marcha-atras.
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Desactivacado do sistema
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O sistema PAC incorpora um atraso de 5
segundos que permite manter a imagem
mesmo se for necessario fazer uma ligeira
correcgdo a marcha-atras e, para isso,
esta tenha que ser desengatada.

Concluida a marcha-atras e retomada a
condugado em frente, a imagem da camara
permanece durante 5 segundos, ou até
que o veiculo atinja uma velocidade
superior a 10 km/h. Seguidamente o
sistema regressa ao modo em que se
encontrava antes de a marcha-atras ter
sido engatada.

Veiculos equipados com Sistema
Auxiliar de Estacionamento

A O\

Se o veiculo também estiver equipado
com Sistema Auxiliar de Estacionamento
a retaguarda (sensores no revestimento
do para-choques traseiro) aparece uma
indicac&o nitida da distancia em relagéo
a paredes, outros veiculos, etc., quando
o veiculo é arrumado. Este sistema é
particularmente util ha um reboque ligado
ao carro, pois & possivel ver com nitidez
onde se encontra o engate da esfera

do reboque, em relagdo ao gancho de
reboque.

— Aparece uma marca verde a distancia
de cerca de 0,8-1,5 m até ao obstaculo.
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Condugao ‘
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— Aparece uma marca amarela a — Aparece uma marca vermelha a
distancia de cerca de 0,4-0,8 m até ao distancia de cerca de 0,3-0,4 m até ao
obstaculo. obstaculo. E exibida também marca

vermelha a uma distancia inferior a 0,3
m.

TN

Quando o Sistema Aucxiliar de
Estacionamento detecta um objecto

que pode estar escondido da camara de
estacionamento, aparece o simbolo de
um retrovisor na imagem. Verifique entao
nos retrovisores, para ficar com uma
ideia melhor da localizagao do eventual
obstaculo.

Isso ocorre, por exemplo, quase sempre
ao estacionar entre dois carros num
espaco para estacionamento apertado,
em que 0s sensores externos se
encontram muito perto dos carros ao lado.
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‘ Importante lembrar, relativamente a assisténcia de estacionamento

Importante lembrar, relativamente
a assisténcia de estacionamento

] Notal!

Verifique de vez em quando se a lente
da camara esté limpa de sujidade, gelo
e neve e tenha cuidado ao limpar, para
evitar riscar a lente da cdmara. Quando
necessario, lave a cdmara com agua
morna e limpe com pano seco.

Ao fazer marcha-atras com reboque
ndo aparecem linhas auxiliares.

No entanto, a imagem do monitor
comporta-se da mesma forma que
antes de o reboque ter sido ligado.

N&o se esqueca de manter a atencéo
sobre o que se encontra lateralmente
e diante do veiculo, mesmo ao fazer

marcha-atras.
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N&o confie cegamente em que
pode fazer a marcha-atras, com
seguranga, a partir do que vé no
monitor. Ha obstaculos que surgem
constantemente, por ex. criangas,
animais, ou outros veiculos.

[ 1 Nota!

Suporte para bicicletas ou outros
acessorios, montados na traseira

do carro, podem impedir a visdo

da cdmara. Embora na imagem
pareca que € uma parte relativamente
pequena que esta oculta, pode ser
um sector relativamente grande que
esta oculto atras do veiculo e pode
por isso haver obstaculos que passem
despercebidos até serem atingidos.
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‘ Configuragoes

Menu da camara — Linhas auxiliares - Aparece a linha Varios sistemas de camaras
relativa ao angulo de viragem do
( R volante bem como da largura do
Camera menu ,
veiculo.
(Auto reverse activation )
Distance bars
Guide lines

@

Automatic activation of rear camera

Pressionando o botdo MENU quando o

~
campo de visdo da camara aparece no
monitor, poder&o ser feitas as seguintes
configuragdes: Gire o botao e pressione
OK para seleccionar.
— Activagdao automatica na
marcha-atras - A camara de
marcha-atras é activada sempre que _ J
a alavanca de mudangas é colocada
em "R". Se houver varios sistemas de camara
— Indicagao de distancias - Aparecem instalados, pressione CAM em primeiro
marcas na visdo da camara indicando lugar e navegue pela lista usando o botéo
distancias desde que o veiculo esteja para seleccionar o que deve aparecer no
equipado com Sistema Auxiliar de monitor. Em seguida, pressione OK.

Estacionamento a retaguarda.
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Configuragoes ‘

91



N=FDTFTIARVA, AXZ, VT

SATLOBE

=
N=F2ITIARNAXZ (PAC) E#&
BEFOEGZEXEMEL L TEAT L
ENT, ERENEMRAG ORI ZH#E
TRIDICRIAUEET, cOTAT AR,
ERORKNTERZTFALT, T4
TL—KZA42TRRL, MYEEF
RRWAR—ANDORIBREER(CEER
EEZWYPLET,

haLocuBl auA. ey FUMECEKAEATSY. BRE

SEBNPHUEHICRDBREERS AVZIR—KORREBDT A 130°
TLOTEBYEL A, TL-ERRENRT.

AT

ConxREMEHORREERL  LALYATE WEFRBROER

£9, AFFULIRA—LELN g FUEEJERAFT. ji::::>
WEEL ERETHEBT S E & D,
EHOAECNT B EENBETT,

92



- AATFLCREALYANEEE N,

NON=RNIN—FERMEHELV
BETRRLET. RZAN—F. &
MELFOERFX. #ELrSREEHLTE
Y EBRETDIENTEET,

COYATLAGEESEFEGLESE
FAL, EMBEAFFEARICRAZ LS
CHAAXASO HEZE "TRAR, BEDLS
TPmEy BERICERLULET, COHEK
hEBEITS>E, FTAATL—LTY
HENFMEVTRAZBENHY £,

Ha &
- AXSRHZIETZBADHHICHKREL,

AXZORBREZEITHEL TLE
To DS, AXFERAHR, EHO
ARIEXEENEITRIEENBYE
TH, BUTERRERELET,

BHE 2SN TDTHEVEE, IXTE
BAMESOTHELET. COBE
EERMOTF—ILSoTASDORICK
W, AIXASZZ2BRBEETERAL &5
BTETFAATL—ICEYBITEERE
BIFRTENE T, T9HHZIEHE
sniE\EE, BENEZPETTRC
ENFBYVET, BRNETEDHS.
AVANIXY NS 70Oy NO—
W(ATTIIRA—=IOERICE
B)EMFEALT, B2c2H/HHIHC
ENTEET, HAZEHN T THEVE
B, AXSLUARICHENRR KNS FEL
BUKSIZTBCEHNBIEETT,

93



N=FDTFTIARVA, AXZ, VT

SATLOBE

N=F2THARZA> A—I)ZELTE, EROET HA
EHRBIBDEHNTEERT,

- BEOATTVIATHRELTWVS
B, F4RATL—MEAOZ AL,
SAVABE RTES—HiFEDE
A 15ecmERBRDESICBIANTVE
T, EEL, COBEBRMEERD &IC
DINICEBDBENBYET,

- BEVEEE., VPN N—HI5EF
ADEBHMERLTVWET, FULHERZ
F03mZER L, TOEAIOEVER
F15mZERLTV ET, REDOER
F20mOEREERLTWVWET,

- ZAVREAREFOBEICEI AN
LS TFARTL—ICRTEN, A
TTIUITBLCBUTELLET,
BEREE, #ERPICATTIVIKR



DN—AFVEBRTDE, AT ALK
I<ICEBNICEBBLET (EXREN
EEEATWEWEES ), TA1ATL—
CROEBGNARRIENTWVWSEHES, PAC
ANMEEBWNICEVIAAT, AXTOEBKRY
FAATL—ICRRENET,

BEREBICTFAATL—ICRREIIEH
&, Bl EFEEYVERLELE
T, MAIOS AV FEREFICERNBE
PHEERL. BAAOEVTS A &
EgERLET,

AAIOZA 2 REATTITRA—)
OvouBEERREL, ATT7UVY
RA—IOEEICHE> THMA)ET, L

AT, ChoDTAVBEBLEN

SHAOPTVWREETEEMOHESR
#LUEIT, @MAOZTI2E, F100
REE RPES—0EOEAELESH
(#15cm ) ICBD LD IC—EDRESR
REET,

95



ATTIVIRER{LEEBNS5HE
BLTVWRHEE, T1ATL-KR
ERAEPHS AEDFEICEAT
WBARTRENELEAD T, JEE
<EZE L,

96

5s/>10 km/h
Q0RG
Y

Q@®®

PACY AT AICIKSHW DIEEMEEL & B
=, AEZLLEZXZDLHIC UN—
AFVEHBBR L TE, BRERTENE
RRILHEYEXT,

BEZ LSO THEZREBLESE, AX
SEGIEHSHBEZGERN 10 kmh%
BBITIETCERRENET, CcDER, >
ATFLRIUN—AFVERTTOMEIC
RYET,

N=FDITFIARYARKMBERIC
HA

AL

DTN=F2DITTRRA (VDTN
N—ot>H— ) KEEATE., V5
FINBIERT 2BALRPMEOERETO
ERARRENE T, k., BICK
L—2—zZzFABlT%EE BRE, bV
N—ERNL—S5—EYFOMBEZE HEIC
MBITHENTEERTT,

- REON—VBEEYMERTOERY
08-15mTHBI_EZRLET,



B |

——
—

_’/—\

FEOIX—VIEEYWETOERD
04-08mTHBD_ERERLET, 03-04mTHBDERERLET, &
BON—VREHENf IMRETHS
cE&zZzRULET,

- HBON—VRBREEYETOERMY

TN

N=FDITTIARYAS AT LY,

N=FDINAXZTREABVEENZ
RRELEBE, T1ATL—ICRT7X
Z—OX—IUHFRRENET, COE

g, RPEIS-—TEEYOLEZR
BLTLSEEL,

FERF, 2BE0EOBORVISAICEE

T35, Aot H—HFEICEELT
WAHRHEICE DWEEEICRTIENET,

97



N=FDTFTIARVA, AXZ, VT

| =% I FYREVAYATACHTBLER

N=F2DITFIRAEVASATAL
BI2EER

OB

Be2, AXSLYRIZENR, Xk, B
BRENMIBELTVWEVWCEZHERLT
<EEVW, BREBICE., AXZLY
A EEFIBEVKS ISEELTL
EEW, RERBEICE, BKTH
XS %ZRL, KDELSHERM
TLEEW,

RNL—Z—OREBEICEHARSA BERE., BFEMOMEX FTEIC
REREREREA, EEL, TR EEEEHLOTLSEZL,

TL—RRL—F—EEm e RKIC
BELET,

98



BEFRFTF A ATL—ICRRENE
BREBELEVTSEET VY, F#
PEHY., HOETREENRAREND
CENBYET,

o B:::)
NATINKRLE—RTOHOT o+
Y1) —EEHEABICRY ATV DS
B, WX OBEENBESshBD LD
HBYET, FAAT L—ETRES
NEERAPNE<KBRITE, EHE
BHNEEHRICERTVWDENFHY,
TOREY, TEEHICEI< ETEE
MER ETERVEAS B ET,

99



N=FDTFTIARVA, AXZ, VT

EZE

AAXATAXZ1— BEDODAXRZT AT A

' 1\

Camera menu

(Auto reverse activation

Distance bars

ReE

Guide lines

Automatic activation of rear camera

N J

UN=AAXTEENF T4 ATL—ICR
TENTVBEZIZMENURZ > ZHL
T UTOREEZRBH LET, /T2H
LTOKZ#HTE, BIRTERT,

- REROBBHEH- 'R, ZERT D
&, BBHCUN—ARAAXSHES
LEXI,

- BEBRR-UN—ZANXTERICE
BERIN—INRRENET (U
FRN—F T ANBBEREEED RANFTLNAXZ AT LANBYFTS
) o hTWaHE, RAICCAMERL, /7

I 5 - T~
 AARSAVBBETARTTUY ey S AR EERL OmCET
JOYIDTAUFBEEICRRE N ’
£79,

100

[2] Front
Rear




CucTtema nomMolLuu Npu NapKoBKe, Kamepa, c3aam

0630p cuctembl ‘

O6wue nonoxeHns

MapkoBoyHas kamepa (PAC)
npegHasHadeHa Ans UCMONb30BaHWs B
KayecTBe BCMoMOratensHoro ycTponcraa
npv ABUXEHWUM 3aHMM XO4OM U noMoraeT
BOAMTENIO CNeauTb 3a cuTyauuen nosaam
aBToMobuns. Kpome Toro ¢ nomoLLbo
BCMOMOraTernbHbIX MMHUIA Ha 3KpaHe
cucTeMa nokasbiBaeT TPaekTopuio
OBWXEHUs1 aBToMoOuMns, 0COBEeHHO npu
NapKoOBKEe B KapMaHbl 1 ABUXEHUMW 3aa4HUM
XO[AOM B CTECHEHHOM NPOCTPaHCTBE.

(] O6patute BHMMaHue!

Cwnctema He knaccuduumpyetcs

Kak cuctema 6e30nacHOCTH, N HU B
Kakon Mepe He paccMmaTpuBaeTcs, kak
cucTtemMa, 3aMeHdawwad BHUMaHne n
OLIeHKY CUTyauunn sogutenem.

VAN Mpenocrepexerve

Kamepa koHTponupyetr o6cTaHOBKY
nosagu aBTomMobunsi, 1 NO3TOMYy Npu
OBWXEHUW 3aHUM XOAOM, Korga pyrb
NMOBEPHYT, HEO6X0AMMO BHUMATENBHO
cneavTb 3a CUTyaumen psigoMm C
aBTomobunem.

Kamepa

— Kamepa BcTpoeHa B KpbILLKY
BaraxHuka psagoM C MaHenbio
py4Ku, 1 nsobpaxkeHne nepenaeTcs Ha
3KpaH B LEHTpe NpnbopHON naHenu
aBToMobuns.

('] O6parute BHMMaHVe!

B kamepe ucnonbayetcs
LUMPOKOPOPMAaTHBIN OOBEKTUB, U
NO3TOMY KaXeTCsl, YTO OObeKThbI No3aamn
aBTOMOOUNSA HaxoAATCA AanbLue, Yem
Ha camoMm fene.
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‘ 0630p cuctembl

30Ha noka3sa nsobpaxeHus nsobpaxeHue. W Bogutens nonyyaer
€CTeCTBEHHOE U300paxeHne 06bEKTOB
3a aBTomobunem. B pesynsrate Takon
KOPPEKTUPOBKMN KaXXETCH, YTO OOBEKTBI
Ha M306paXXEHUN HAKIMOHEHBI, YTO
BMOJIHE HOpPpMalibHO ANnd Takoro tuna
06paboTkn n3obpaxxeHun.

— Kamepa MMeeT MOLLHY
LLUMPOKOYTOSbHYH NNH3Y, U NO3TOMY
130° nokasblBaeT LUMPOKUI y4acTok no3agu

aBToMob6Uns, a Takke Gamnep u
OyKCUPHBIN Kptok aBToMobuns. OHa
Takke faeT BOAUTENO U3obpaxeHue
TOro, YTO HaxoauTCs Oaneko 3a

D aBTOMOOUNEM unu ecnu 4To-NNboO
nosiBuTCS cOOKy.

— Bnarogaps ncnonb3oBaHuio
nepenoBoi 3NEKTPOHHOM TEXHOMOMMN
06paboTkun n3obpaxeHuin, cuctema
npeobpa3syet nsobpaxeHue,

nory4yaemoe c Kamepbl C T.H.
achdpekTom "pbibuit ras”, B "nnockoe”
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0630p cuctembl ‘

YcnoBusa oceelleHus OUMCTUTL OBBEKTUB Kamepbl OT FPs3n U

— KaMmepa aBTOMaTM4YeCKM pacrnosHaeT neAa.

YCMOBUSI OCBELLEHUSI Y MOCTOSIHHO
perynvpyet 4yBCTBUTENbHOCTb. JTO
BeJeT K TOMY, UTO U306paxeHne MOoXeT
N3MEHATLCA MO CUIe OCBELLEHUs U
Ka4yecTBy BO BPEMS MCMOMNb30BaHUSA
KaMepbl, HO Yepe3 HECKOSbKO CEeKyHZ,
n3obpaxeHve ctabununsmpyercs.

— [noxoe ocselleHne nnu TEMHOTY
Kamepa KOMMEHCUPYET MOBbILLEHNEM
CBETOYYBCTBUTENBHOCTU, YTO B
CoYeTaHMM CO CBETOM 3afHuX
rabapuTHbIX OrHen nossonseT npu
MCMONb30BaHMKN Kamepbl NONy4nTb
Ha npurogHoe Ans npocmoTpa
n3obpaxeHune, gaxe B NOMHOMN
TemHoTe. OpHaKo Npu NoxXom
OCBeLLEHUN Ka4yeCcTBO U306paxeHus
MOXeET OblTb HECKONbKO HUXe. Ecnn
BaM KaxeTcsl, 4To nsobpaxeHue
CMULLKOM TEMHOE, Bbl MOXeTe
MOBLICUTb SIPKOCTb NMOBOPOTOM PYYKM
perynmpoBKM NOACBETKM NpubopoB
(cneBa ot pyneBoro koneca). lMpu
MSIOXOM OCBELLEHUN O4EHb BaXKHO
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‘ 0630p cuctembl

BcnomorarenbHble NMMHUK NHUM nokasbiBatoT 0,3 M, a 3agHue
napKoBKu Xentble/bonee CBETMbIE NUHWN
nokasbiBatT 1,5 M. BokoBble NMNHUK
3akaH4ymBatotca y 2,0 m.

— JMHWMK, NoKkasaHHbIe Ha 3KpaHe,
NpoeLMpYyOTCS TaK, CIIOBHO OHU
HaxXo4sTCA Ha Pa3MeTOYHOW MIIOCKOCTU
nosagu asToMobunsa n Hanpsmyo
3aBUCAT OT (PaAKTUYECKOro OTKIIOHEHMS
pyns. 310 BeAET K TOMY, YTO BoAUTENb
MOXET BUAETb, Kaknum nytem Oyget
ABuratbcs aBTomobune, gaxe ecnm

— bBokoBble nMHWMK Ha 3KkpaHe Oynet noBopayMBaHue nNpv ABUXKEHUU
NoAOrHaHbl Tak, YTOo paccTosiHue 3aHUM XOLOM.

Mexay BHYTPEHHEW CTOPOHOW

NVHUA U cCaMOoW KpalHen BepXHeN
TOYKOW Ha 3epkane 3agHero Buaa
aBToMObunsa cocrtaensieT okono 15
CM Npu OBWXEHUN 3aHUM XOOOM C
aKTUYECKMM OTKIMOHEHNEM PYrNeBoro
koneca. OgHako 3TO paccTosiHue
MOXET HECKOINbKO MEHATbCS OT
aBTOMOOUNA K aBTOMOGUIIO.

— KopoTkue nonepeyHbie NUHUN
OTMeYaloT paccTosiHie oT bamnepa
n Hasag. KpacHble/6onee TeMHble
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AKTMBauua cucTtemsbl

CucTtema aKkTUBMpYeTCs aBTOMATUYECKN
npw BKIIOYEHUM Nepefaym 3agHero xoaa
(Mpw ycrnoBuu, 4TO Bbl HE U3MEHWUMN
6asoBble HacTponku). Ecnn Ha

3KpaHe aBTOMOOUINSA MokasbiBaeTCst
Kakoe-TO Apyroe nusobpaxeHue,

PAC aBTOMaTM4ECKM 3aMEHSIET 3TO

n3obpaxkeHne n3obpaxeHnem oT kamepbl.

OBuXXeHne 3agHUM XO040M

M306paxeHne, nepegaBaeMoe Ha 3KpaH
npu ABWXEHWW 3a0HUM XOLOM, YETKO
NMoKasbIBaeT, YTO HAaxXoAWUTCs No3aau
aBToMob6uns. BokoBble NMMHMK yKa3biBalOT
TPaeKTopuno aBTOMOGUNS NpY ABWKEHUM
3aHUM XOO0M, a KOPOTKUE nonepeyHble
TNIMHUW NOKa3bIBalOT PaCcCTOSHUE.

BokoBble NHUKM HanpsiMyto CBSA3aHbI

C yrrioMm noBopoTa pyneBoro Koreca

n n3rnbatoTcs B 3aBUCMMOCTU OT
N3MeHeHUs nonoxeHus pyns. MNoatomy
3TU NIMHUK OTpaKalT TPAEeKTopUIo
OBWXKEHUS1 aBTOMOOMNSA Npu OBMXKEHUU
3a4HMM X0O0M U nosopoTax. bokoBble
TNIMHUM COOTHOCSITCS Mexay cobon
Takum 06pa3oM, YTO MeEXAY BHYTPEHHEW
CTOPOHOM NIMHWA N BHELUHEN KPOMKOM
3epkan 3aHero Buaa BbloepXMBaeTcs
oMHaKoOBOE paccTosiHne (npumepHo 15
c™m).
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OTKnYeHne cucTembl

5s/>10 km/h

ele)
h
Q®®
Cuctema PAC umeeT BCTPOEHHY0
Wi MpenoctepexeHue
3a4epxXKy B 5 cek, KoTopasi no3BonsaeT
lMoMHMTE O TOM, YTO SKpaH He n300paxkeHNo ocTaBaTbCs NPEXHUM,
AaeT Kakon-nubo MHaMKauum Toro, faxe ecnn Bam Heobxogumo caenatb
KyAa ABuraloTcsi 60KOBble CTOPOHBI KOPOTKYI0 KOPPEKTUPOBKY NpY ABUKEHUU
aBTOMOGUNA 1 nepenHaa 4acTb waccu, 3aQHUM XOOOM M crnegoBaTeribHO
Korga OTKNoHeHne pyneBoro koneca BbIKIIOYUTE 3aHIOK nepeaayvy.
MEHSIETCS NPU ABUXEHUN 3a4HUM
- Korga Bbl 3aBepLunTe ABUXKEHUE 3a0HUM

XO[0M W NPOJOITKUTE [ABUXEHNE Bnepes,
n306paxeHne oT Kamepbl COXPaHUTCH B
TeYyeHue 5 cekyHA, Unu noka ckopocTb
aBToMo6UNsA He npeBbicuT 10 kMm/Y. Mocne
3TOro CMCTEMa BO3BpPALLAETCH B PEXUM,
[AENCTBOBABLUMI [0 BKMHOYEHUS Nepejayn
3ajHero xoaa.
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Espa ‘
KacaeTcs aBTOmo6unen, — 3eneHast 30Ha yKkasblBaeT paccTosiHWe
OCHaleHHbIX CucTtemon nomowm [0 npensTcTBus, pasHoe npum. 0,8-1,5
npu napKoBKe M. LO/O

l\
W\

—’/’——\

— JKenTas 30Ha ykasbiBaeT paccTosiHne
00 npenaTtcTens, pasHoe npum. 0,4-0,8

Ecnu aBTOMOOMNb OCHAaLLLEH CUCTEMON M.
NOMOLLM NPU NapKoBKe c3aau (4aTynku
BCTPOEHbI B 3aAHW 6amnep), ykasarenb
paccTosHMA YeTKO MokasblBaeT
pacctosiHue A0 CTeH, Apyrux
aBToMobunen u T.N., Korga Bbl,
Hanpumep, 3agHUM XO4OM Bbe3dxaeTe

Ha mecTo Ans napkoskn. OcobeHHo
yao6HO Nonb3oBaThbCs 3TON CUCTEMOM ANs
NoAcoeaMHEHMS K aBTOMOOUIIO nNpuyuena,
Tak Kak Bbl YETKO BMAMTE pacnonoxeHme
Ha npuvuene LWapoBOro yCTponcTea
OTHOCUTENBbHO BYKCUPHOTO KptoKa.
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— KpacHas 30Ha YKasblBaeT pacCTosaHne Korga cuctema nomoLum npy napkoeke

‘ E3pna

[0 NpensTCcTBUS, paBHOE MPUM. perucTpmpyeT obbeKT, KOTOPbIN MOXET
0,3-0,4 M. KpacHas 30Ha yka3blBaeT ObITb HEBMAMM 1151 NAPKOBOYHOM KaMepbl,
paccTtosiHne MmeHee 0,3 M. Ha 13o6paXkeHnn NosIBNAETCS CUMBOI

3epkarna 3agHero Buga. B atom cnydae
nocMOTpUTE B 3epKano 3agHero snaa,
YTOObI nydlle NoHATb, rae HaxoanTcd
npenaTtcTaune.

Takasi cuTyauusi BCTpevaeTcs
npakTU4ecku Bceraa, Korga Bbl,
Hanpumep, napkyeTecb Mexay AByMs
aBTOMOGUNSIMU B Y3KOM NPOCTPaHCTBE,
Korga BHELUHWE OaTyMKM OYeHb Grn3ko
npubnmkatTcs K aBToOMOOMIAM no 6okam.
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CucTtema nomMolLuu Npu NapKoBKe, Kamepa, c3aam

O yeM Heo6Xx0AMMO NOMHUTbL, KOrAa B aBTOMobOune yCTaHOBJIeHa cucTeMa nomMoLin nNnpu napkoBKe ‘

O yeM He06XO0OQUMO NOMHUTD,
Koraa B aBToMoGune ycTaHOBIMEeHa
cucTemMa NoMoLUu Npu NapKoBke

\

Mpun ABMXeHUN 3agHNM XOAO0M C [axe npu ABMXEHUW 3aHUM XOO0M
npuLEenom BCromoraTtenbHble NMHUA He 3abbiBaniTe cneguTb 3a TEM, YTO
Mepuoanyeckn NpoBepsiiTe U Ha n3obpaxeHnn OTCYTCTBYHOT, npoucxoauT no 6okam un Bnepean
ounLaiiTe 06LEKTUB KamMepbl OT rPsiau, B OCTarbHOM Xe U3obpaxeHune Ha aBTOoMO6UNS.

nbJa U cHera. [leiCTBYiiTe OCTOPOXHO, 3KpaHe He OTnM4aeTcs oT nsobpakeHns
4YTOOLI He Nouapanatb 06bekTMB. Mpu Ge3 npuuena.

Heo6XoQuMOCTM NPOMONTE Kamepy

TEennon BOOOW U BbITPUTE HACyXo.
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CucTtema nomMolLuu Npu NapKoBKe, Kamepa, c3aam

‘ O yeM Heo6X0AMMO NOMHUTL, KOrAa B aBToMobune yCTaHOBJIEHa cCuctemMa nomMmoLim npu napKkoBke

(] O6patute BHUMAaHME! (] O6patute BHUMAaHVe!

Mpu ABMXEHWUM 3aQHUM XO4OM He Hepxartens ans senocunenos
nonarantecb Ha TO, YTO Bbl BUAMTE Ha UNN gpyrue akceccyapbl, KoTopble
akpaHe. [Tlomexa MOXeT NosBUTLCS MOHTUPYIOTCS C3aau Ha aBTomobune,
BHE3amnHoO BO BPeMs OBMKEHUS, MOrYT 3aCnoHsATb 0630p Kamepbl.
Hanpvmep, AeTu, XUBOTHbIE UNK [axe ecnu kaxeTcs, YTO 3acCroHsieTcs
apyrve asTomobunu. OTHOCUTENbHO Hebonbluas YacTb

N300paxeHns, aT0 MOXET NPUBECTU K
TOMY, 4TO ByaAeT CKPbIT OTHOCUMTENbBHO
fonbLuoW cekTop No3aan aBToMobuns,
N nNpenAaTcTBMA BCneacTteme atoro
MOryT OCTaBaTbCA HEOOHAPYXEHHbIMN,
NoKa OHWU HE OKaXyTCsi COBCEM PSiiOM.
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HacTtpoiiku ‘
MeHI0 Kamepbl nokasbIiBaeT paccTosiHue, npu ycrioeuy,  Fpoyne cuctemMbl ¢ Kamepamu
4YTO Ha aBTOMOOUNE yCTaHOBMEHa
s ) MOMOLLb MpY NMapKOBKe c3aau.

Camera menu

— BcnomorartenbHble NUHUMK -

(Auto reverse activation )
Distance bars Ha 9KpaHe noABndaeTcda NMHuA,
Guide lines COOTBETCTBYHOLWAA yrny nosopoTa

pyneBoro kKoneca, n wnpuHa
aBTomMo6umns.
Automatic activation of rear camera
- J
Ecnn HaxaTtb Ha kHonky MENU B 1O R

Camera view

Bpems, Korga Ha aKpaHe HaxoguTcs
n300paxeHne OT Kamepbl 3agHero Bnaa,
Bbl MOXETE U3MEHUTb CrneayloLme
HacTpoviku: [oBepHUTE PyyKy N HaXMUTE
OK, 4TobbI caenatb BbIGOP.

— ABTOMaTM4yecKoe aKTUBUPOBaHUe
npu ABUMXEHUN 3aJHUM \ J
xoaom - Kamepa 3agHero Buaa
aKTUBMPYETCA KaxAbl pas, koraa
pyyKa nepeknveHus nepegad
ycTaHaenvBaeTcs B nonoxeHue "R".

Ecnn B aBTOMOGMNE yCTaHOBMEHBI

HECKOJITbKO CUCTEM C KamepaMmu, HaxXmMuTe

cHavana CAM 1 c nomoLblo py4dku

— WHpmkaumsa paccTtosiHuA - BblGepuTe 13 Cnncka, YTo Bbl XOTUTE
MapkupoBka Ha n3obpaxeHun ot yBUAETb Ha akpaHe. 3ateM HaxmuTe OK.
Kamepbl 3agHero Buaa, kotopasi
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‘ HacTtporiku ‘
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