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SV Parkeringsassistans, kamera

| Systemoversikt

Allmant

Park Assist Camera (PAC) ar framtaget for
att anvandas som ett hjalpmedel vid backning
och underlattar for féraren att se vad som
finns bakom bilen. Systemet visar dessutom
med hjalp av linjer i skarmbilden var bilen
kommer att befinna sig och underlattar
sarskilt vid situationer som fickparkering,
backning i tranga utrymmen och vid
pakoppling av slapvagn. For att PAC skall
kunna anvandas kravs att bilen &r utrustad
med navigationssystem (NAVI). Nar
backvaxeln ar i har kamerasystemet alltid
hogst prioritet och det gar da inte att anvanda
NAVI.

Detta system ar ej klassat som
sakerhetssystem och skall inte pa nagot
satt ses som en ersattning for férarens
uppmarksamhet och omdéme.

JiN VARNING

Kameran bevakar omradet bakom bilen,
varfor uppsikt vid sidan av bilen ar
nddvandig vid backning med rattutslag.

Kameran

— Kameran sitter integrerad i backluckan vid
handtagspanelen och bilden visas pa
navigationssystemets skarm i mitten av
bilens instrumentbrada.

OBS! Vidvinkellinsen gor att féremal
bakom bilen kan upplevas vara langre bort
an de verkligen ar.

Bildvisningsomrade

G017416

90°
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Systemoversikt |

Ljusforhallanden
— Kameran har automatisk avkanning av

Parkeringshjalplinjer

®

G017418

— Kameran har en stark vidvinkellins och

visar darfor ett brett omrade bakom bilen
samt aven bilens stétfangare och dragkrok.
Den ger ocksa foraren en bild av vad som
finns langt bakom bilen och om nagot
dyker upp fran sidan.

Systemet anvander sig av avancerad
elektronisk bildbehandling som korrigerar
kamerabilden fran sk. "Fisheye"-effekt till
att visa en "platt" bild, och ger darmed
foraren en naturlig bild av vad som finns
bakom bilen. En konsekvens vid denna
korrigering ar att det kan upplevas som
foremal lutar pa bilden. Detta &r dock
naturligt vid den typen av bildbehandling.

ljusférhallanden och justerar kansligheten
kontinuerligt. Detta gor att bilden kan
variera i ljusstyrka och kvalitet under tiden
man anvander kameran men bilden
stabiliseras efter nagon sekund.

Vid daliga ljusférhallanden eller mérker sa
kompenserar kameran genom att 6ka
ljuskansligheten. Detta i kombination med
ljuset fran bilens bakljus gor att man far en
avlasbar bild pa skarmen aven om det ar
helt mérkt nér man anvander kameran. Vid
daliga ljusférhallanden kan det dock hénda
att bildkvaliteten forsdmras nagot. Upplever
man &nda att bilden ar fér mérk kan man
ytterligare 6ka ljusstyrkan genom att vrida
upp reglaget for instrumentbelysningen
(sitter pa vanster sida om ratten). Om
ljusforhallandena &r daliga &r det dessutom
extra viktigt att kameralinsen &r ren fran
smuts och is.

|
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G017417

— Sidolinjerna pa skarmbilden &r anpassade

sa att det ar cirka 15 cm mellan linjens
insida och yttersta spetsen pa bilens
backspegel vid backning med aktuellt
rattutslag. Detta avstand kan dock variera
nagot fran bil till bil.

— De korta, tvargaende linjerna markerar

avstandet fran stotfangaren och bakat. De
réda/mérkare linjerna visar 0,3 m och de
bakre, gula/ljusare linjerna visar 1,5 m.
Sidolinjerna slutar vid 2,0 m.

— Linjerna som visas pa skadrmen projiceras

som om de befann sig i markplan bakom
bilen och ar direkt beroende av aktuellt
rattutslag. Detta gor att féraren kan se
vilken vag bilen kommer att ta dven om det
svanger nar han backar.



SV Parkeringsassistans, kamera

| Korning

Aktivering av systemet

Systemet aktiveras automatiskt sa fort
backvaxeln laggs i. Bildskarmen kommer upp
och kamerabilden visas. Om bilen har NAVI
aktiverat tar PAC automatiskt 6ver och
kamerabilden visas pa skarmen i stallet for
navigationssystemets information.

Ar NAVI-systemet igang tar det maximalt
nagon sekund innan kamerabilden visas,
annars tar det ca 8-10s innan skarmen fallts
upp och systemet aktiverats. Om du vet att
du snart skall backa och vill korta ner
responstiden kan du darfor aktivera NAVI
innan du kommer fram till platsen dar du
ténker backa.

Backning

G017303

Bilden som visas pa skarmen vid backning
visar tydligt vad som finns bakom bilen.
Sidolinjerna talar om vilken vag bilen kommer
att ta nar du backar, de korta tvargaende
linjerna visar avstandet. Finns det inga hinder
innanfor sidolinjerna kan du backa utan risk
for att backa pa nagot.

Nar det svanger

G017327

Sidolinjerna ar direkt beroende av bilens
rattutslag och kroker sig i férhallande till hur
du vrider pa ratten. Linjerna visar darfér
vilken vag bilen kommer att ta dven nar du
backar och svanger. Sidolinjerna forhaller sig
hela tiden sa att det &r samma avstand (cirka
15 cm) mellan linjernas insida och
backspeglarnas yttersta spets.
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Korning |

G024055
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i VARNING
Tank pa att skdrmen inte ger nagon
indikation om vart bilens sidor och

framvagn tar vagen nar rattutslaget andras
under tiden du backar.

Avaktivering av systemet

15s/>10 km/h
OH®
h Y
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PAC-systemet har en inbyggd fordrojning pa
15s som gor att bilden ligger kvar &ven om du
behdver gora en kort korrigering vid
backningen och saledes lagger ur
backvéxeln.

Nar du backat fardigt och fortsatter kdrningen
framat ligger darfor kamerabilden kvar i 15s,
eller tills:

— bilen kommer upp i en hastighet 6ver 10
km/h.

— NAVI systemet aktiveras.

Darefter atergar systemet till det Iage som var
aktuellt innan backvéxeln lades i.

Galler bilar utrustade med
Parkeringshjalp

Om bilen aven ar utrustad med

Parkeringshjalp bak (sensorer i bakre
stotfangarholjet) visar en avstandsmarkering
tydligt hur langt det &r kvar till vaggar, andra
bilar etc. ndr du t.ex. backar inien
parkeringsficka. Detta ar sarskilt anvandbart
nar du skall koppla en slapvagn till bilen da
det tydligt gar att se vart kulhandsken pa
slapet befinner sig i forhallande till
dragkroken.

— En groén markering visas for ett avstand av
cirka 0.8-1.5 m till hindret.
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| Korning

— En gul markering visas for ett avstand av
cirka 0.4-0.8 m till hindret.

— En réd markering visas for ett avstand av
cirka 0.3-0.4 m till hindret. En rod
markering och texten Stop visas for
avstand mindre &n 0.3 m.
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Nar systemet Parkeringshjalp upptacker ett
objekt som samtidigt kan vara dolt for
Parkeringskameran, visas en
backspegelsymbol i bilden. Kontrollera da i
backspeglarna for att fa en battre uppfattning
om placeringen av ett eventuellt hinder.

Detta forekommer till exempel nastan alltid
vid parkering mellan tva bilar i en smal
parkeringsruta, da de yttre sensorerna
kommer valdigt nara bilarna vid sidan.
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Viktig att tidnka pa med parkeringsassistans |

Viktigt att tanka pa med
parkeringsassistans

N

G024055

. 5 att k i " Vid backning med slépvagn sa visar GIém inte att halla uppsikt &ver vad som
Kontrollera da och da att kameralinsen ar linjerna pa skérmen den vég bilen kommer finns pa sidorna om och framfér bilen
ren fr&n smuts, is och sné och var forsiktig att ta vid backning, inte slapets. &ven vid backning.

vid rengdrning sa att inte kameralinsen
repas. Tvatta vid behov av kameran med
varmt vatten och torka torrt.
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| Viktig att tanka pa med parkeringsassistans

G017336
G017337

Lita inte blint pa att det ar sakert att backa Cykelhallare eller andra tillbehér som
utifrdn vad du ser pa skarmen. Hinder kan monteras bak pa bilen kan skymma

dyka upp under tiden som tex. barn, djur kamerans sikt. Aven om det ser ut som en
eller andra bilar. forhallandevis liten del av bilden ar skymd

sa kan det medféra att en relativt stor
sektor bakom bilen ar dold och hinder kan
darigenom forbli oupptéckta tills man ar
alldeles inpa dem.
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Instéllningar |

— For att stalla in systemets aktivering, tryck — Markera med ett kryss i rutan vid
MENU och gor féljande val i Huvudmenyn: Parkeringshjalplinjer for att valja att visa
Valj Bilinstéllningar / sidolinjer vid backning.
Parkeringskamerainstallningar .

(e} [ —)
(W)
Parkeringskamerainstilining Systemaktivering
1.Parkeringshjéalplinjer 1.Automatisk 4
2.Avstandsinformation 2.Alltid pa >
3.Systemaktivering » 3.Av »

G023831
G023832

— Markera med ett kryss i rutan vid
Avstandsinformation for att valja att visa
avstandslinjer vid backning. (Galler endast
om aven Parkeringshjalp ar installerad.)

— Valj Systemaktivering.

G023833

— Valj Automatisk for att valja att
bildskarmen gar upp nar du backar. (Drojer
8-10s innan bildskarmen gar upp och
systemet aktiverats.)

— Valj Alltid pa for att bildskarmen alltid &r
uppe och systemet aktiveras nar du
backar. (Detta ger en snabbare aktivering
av systemet.)

— Valj Av for att stdnga av systemet.
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Park Assist, Camera

| System overview

General Camera Image display area

Park Assist Camera (PAC) has been introduced
to be used as an aid when reversing and
especially assists in parallel parking, reversing
into tight spaces and when attaching a caravan.
In order to use PAC, the car must be equipped
with navigation system (NAVI). When reverse
gear is engaged, the camera system always has
the highest priority and NAVI cannot be used.

This system is not classified as a safety
system and must not in any way be viewed
as a substitute for the driver's attention and — The camera is integrated in the tailgate by the
judgement. handle panel and the image is shown in the
navigation system's screen in the centre of the

N wariine

NOTE
The camera monitors the area behind the car, '

as the view from the side of the car is NOTE: The wide angle lens means that
necessary when reversing at full lock. objects behind the car may appear to be
further away than they actually are.

90°

G017415

130°

G017416



Park Assist, Camera

System overview

G017418

— The camera has a powerful wide angle lens

and shows a wide area behind the car as well
as the car's bumper and towing hook. This
gives the driver a picture of what is located far
behind the car and if anything comes into sight
from the side.

The system uses advanced electronic image
processing that corrects the camera image
from a so-called "fisheye" effect to showing a
"flat" image, and consequently gives the driver
a natural view of what is behind the car. One
consequence of this correction is that objects
may appear to tilt on the screen. However, this
is natural with this type of image processing.

Light conditions
— The camera has automatic detection for light

conditions and adjusts the sensitivity
continuously. This means that the image may
vary in terms of light intensity and quality while
the camera is being used but the image is
stabilised after a second.

In poor light conditions or in the dark, the
camera compensates by increasing the light
intensity. This, in combination with the light
from the car's rear lights produce a legible
image on the screen even if it is completely
dark when the camera is in use. Also in poor
light conditions the image quality may
deteriorate somewhat. If you still find the
image quality to be too dark, you can further
increase the light intensity by turning the
control for instrument lighting (located on the
left-hand side of the steering wheel). If the light
conditions are poor, it is also extremely
important that the camera lens is clean and
free from dirt and ice.

Parking guidelines

|
0.3m S
1.5m—

2.0m

G017417

— The side lines on the screen are designed so

there is approximately 15 cm between the
line's inside and the farthest point on the rear
view mirror when reversing with the current
steering wheel position. However, this
distance can vary slightly from car to car.

— The short, transverse lines mark the distance

from the bumper and backwards. The
red/darker lines show 0.3 m and the rear,
yellow/lighter lines show 1.5 m. The side lines
end at 2.0 m.

— The lines shown on the screen are projected

as if they were at ground level behind the car
and are directly dependent on the current
steering wheel position. This means that the
driver can see the direction that the car will
move in even if it is turning whilst reversing.

1"
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Park Assist, Camera

| Driving

Activating the system

The system is activated automatically as soon as
reverse gear is engaged. The screen comes up
and the camera image is shown. If the car has
NAVI activated, PAC automatically takes over
and the camera image is shown instead of the
navigation system's information.

At most it takes a second or two before the
camera image is shown if the NAVI system is
running, otherwise it takes about 8-10s before
the screen is raised and the system is activated.
If you know you will be reserving soon and would
like to shorten the response time you can
activate NAVI before you approach the area
where you need to reverse.

Reversing

G017303

The image shown on the screen when reversing
clearly shows what is behind the car. The side
lines indicate the route the car will take when you
reverse, the short transverse lines show the
distance. If there are no obstacles inside the side
lines you can reverse without the risk of
reversing into something.

When turning

G017327

The side lines are directly dependent on the car's
steering wheel position and bend in relation to
how you turn the steering wheel. The lines show
which route the car will take even when you
reverse and turn. The side lines remain the
whole time so that there is the same distance
(approximately 15 cm) between the inside of the
lines and the rear view mirrors outermost point.



Park Assist, Camera | EN

Driving |

G024055
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Remember that the screen does not give any
indication of where the sides of the car and its
front section are heading when the steering
wheel position is changed while reversing.

Deactivating the system

15s/>10 km/h
OH®
h Y

OO ®

G023998

The PAC system has an integrated delay of 15s
which means the image remains even if you
need to make a small correction when reversing
and disengage reverse gear.

When you have finished reversing and continue
driving forwards the camera image remains on
screen for 15s, or until:

— the car reaches a speed above 10 km/h.
— NAVI system is activated.

The system then returns to the selected mode
before reverse gear was engaged.

Applies to cars equipped with Parking
Assist

If the car is also equipped with Rear Park Assist
(sensors in the rear bumper) a distance marking
clearly shows the distance remaining to walls,
other cars, etc. when backing into a tight space.
This is particularly useful when using a trailer
with the car as it then possible to clearly see the
position of the hitch on the trailer in relation to the
towing hook.

— A green indicator is shown for a distance of
approximately 0.8-1.5 m to the obstacle.

13
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Park Assist, Camera

| Driving

— A yellow indicator is shown for a distance of
approximately 0.4-0.8 m to the obstacle.

— A red indicator is shown for a distance of
approximately 0.3-0.4 to the obstacle. A red
indicator and Stop are shown for distances
less than 0.3 m.

)

S

o

G024043

When the Park Assist system discovers an object
which at the same time can be hidden for the
Parking camera, a rear view mirror symbol is
shown on the screen. The rear view mirrors
should then be checked to get a better
understanding of the placement of any obstacle.

For example, this nearly always occurs when
parking in a tight space between two cars, when
the outer sensors come extremely close to cars
at the side.
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Important to remember about Park Assist |

Important to remember about Park
Assist

N

Periodically check that the camera lens is
free from dirt, ice and snow and take care
when cleaning so that the camera lens is not
scratched. If necessary, clean the camera
with warm water and wipe dry.

3
8
S
3
g
5}

G024055

When reversing with a trailer the lines on the Do not forget to pay attention to what is to the
screen show the direction that the car will sides and also in front of the car when
move in when reversing, but not the direction reversing.

for the trailer.

15



EN Park Assist, Camera

| Important to remember about Park Assist

G017336

Do not trust blindly that it is safe to reverse
based on what you can see on the screen.
Obstacles can appear in the meantime, e.g.
children, animals or other cars.

~
&
3
2
=
o

Bike carriers or other accessories that are
fitted to the rear of the car can obscure the
camera's view. Even if it appears as if a
relatively small part of the image is obscured
it may mean that a relatively large sector
behind the car is concealed and obstacles
may accordingly remain undetected until they
are quite close.
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Settings |
()
()
(M— Parking camera settings System activation
CJEEg
WW 1.Park Assist lines 1.Automatic >
£l %& 2.Distance information 2.Always on »
— 3.System activation » 3.0ff »
@®==9
= B o o
8 8 8
— To set the system's activation, press MENU — Check the Park Assist lines box to choose to — Select Automatic to choose whether the
and make the following selections on the Main show side lines when reversing. screen should lift up when reversing. (Delay
met;\_u: SelectCar settings / Parking camera — Check the Distance information box to 8-1t.05tbzfore the screen lifts and the system is @
settings . choose to show distance lines when reversing. activated.)
(Only applies if Park Assist is installed.) — Select Always on for the screen to always be
— Select System activation. up and the system activated when reversing.

(This gives quicker system activation.)
— Select Off to shut off the system.

17



FR Assistance au stationnement, caméra

| Vue d'ensemble du systéme

Généralités

La Park Assist Camera (PAC) est congue pour
servir d'aide a la marche arriére et offrir au
conducteur une meilleure vision de ce qui se
trouve derriére le véhicule. Le systéme indique
également a l'aide de lignes a I'écran ou se
trouve la voiture, facilitant en particulier les
situations de créneaux, de marche arriere dans
des espaces restreints ou d'accrochage a une
remorque. La voiture doit étre équipée du
systéme de navigation (NAVI) pour pouvoir
utiliser le PAC. Une fois la marche arriére
engageée, le systéme de caméra a toujours la
plus haute priorité et il n'est alors pas possible
d'utiliser NAVI.

Ce systéme n'est pas classé comme systéme
de sécurité et ne doit, en aucun cas,
remplacer l'attention et le jugement du
conducteur.

VAN ATTENTION

La caméra surveille la zone derriére la
voiture, c'est pourquoi il est nécessaire de
surveiller les flancs de la voiture lorsque la
voiture braque en marche arriere.

18

La caméra Zone de prise de vue

90°

G017415

— La caméra est intégrée a la lunette arriére,
prés du panneau de poignée et I'image est
diffusée sur I'écran du systéme de navigation,
au centre du tableau de bord de la voiture.

"] NOTE

NOTE ! L'objectif grand angle donne une
impression d'éloignement des objets plus
important que I'éloignement réel.

130°

G017416
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Assistance au stationnement, caméra

Vue d'ensemble du systéme

G017418

— La caméra est équipée d'un objectif

grand-angulaire qui lui permet de montrer une
large zone derriére la voiture ainsi que le
pare-chocs et le crochet d'attelage. Elle
permet également au conducteur de voir un
objet se trouvant loin derriére la voiture ou
entrant par le coté.

Le systéme utilise un traitement électronique
avancé de l'image qui corrige l'effet dit
"Fisheye" de l'image de la caméra pour
montrer une image "plate” et donne ainsi au
conducteur une image naturelle de ce qui se
trouve derriére la voiture. Une conséquence
de cette correction est I'impression
d'inclinaison des objets sur l'image. Cela est
toutefois normal avec ce type de traitement
d'image.

Conditions lumineuses
— La caméra détecte automatiquement les

conditions lumineuses et régle la sensibilité en
permanence. Cela peut entrainer des
variations de l'intensité lumineuse et de la
qualité de limage pendant |'utilisation de la
caméra mais l'image se stabilise aprés
quelques secondes.

Lors de mauvaises conditions de luminosité ou
dans l'obscurité, la caméra compense en
augmentant sa sensibilité a la lumiére.
Combiné aux feux de recul de la voiture, cela
permet d'obtenir une image lisible a I'écran
méme si la caméra est utilisée en pleine
obscurité. Cependant, les mauvaises
conditions de luminosité peuvent entrainer une
qualité légérement amoindrie de I'image. Si
malgré cela, l'image apparait trop sombre, il
est possible d'augmenter l'intensité lumineuse
en tournant la commande d'éclairage des
instruments (du cété gauche du volant). Si les
conditions lumineuses sont mauvaises, il est
de plus extrémement important que I'objectif
de caméra soit débarrassé de toutes
poussiéres ou glace.

Lignes d'assistance au stationnement

|
0.3m S
15m—

2.0m

G017417

— Les lignes latérales a I'écran sont placées de

fagon a étre écartées de 15 cm d'une ligne
paralléle passant par I'extrémité du rétroviseur
lors d'une marche arriére. Cette distance peut
néanmoins varier légérement d'une voiture a
I'autre.

— Les lignes courtes et transversales indiquent

la distance a partir du pare-chocs. Les lignes
rouges/plus foncées indiquent 0,3 m et les

lignes jaunes/plus claires en arriére indiquent
1,5 m. Les lignes latérales s'arrétent a 2,0 m.

— Les lignes sur I'écran sont représentées

comme si elles se trouvaient au sol derriére la
voiture et sont directement dépendantes de
I'angle de braquage actuel. Cela permet au
conducteur de voir la direction que la voiture
va prendre en tournant lors du recul.

19
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Assistance au stationnement, caméra

| Conduite

Activation du systéme

Le systéme est activé automatiquement dés que
la marche arriére est engagée. L'écran monte et
I'image de la caméra est affichée. Si la voiture
est équipée du systeme NAVI, PAC prend
automatiquement le relais et I'image de la
caméra est affichée a I'écran au lieu des
informations du systéme de navigation.

Si le systeme est en marche, I'image de la
caméra sera affichée au bout d'une seconde ou
deux au maximum ; dans le cas contraire, la
sortie de I'écran et 'activation du systéeme prend
environ 8 a 10 secondes. Si vous savez que ce
que vous allez bientét effectuer une marche
arriere et si vous désirez réduire le temps de
réaction, vous pouvez donc activer NAVI avant
d'arriver a I'endroit ou vous devez effectuer la
marche arriere.

G017303

L'image affichée a I'écran en cas de marche
arriére montre clairement ce qui se trouve
derriére la voiture. Les lignes latérales indiquent
la trajectoire de la voiture lors de la marche
arriére, les lignes courtes transversales indiquent
les distances. S'il n'y a pas d'obstacle entre les
lignes latérales, vous pouvez reculer sans risque
de collision.

Lorsque vous tournez

G017327

Les lignes latérales varient directement selon
I'angle de braquage de la voiture et se courbent
proportionnellement a celui-ci. Ces lignes
montrent donc la trajectoire que prendra la
voiture lorsque vous reculerez tout en braquant.
Les lignes latérales sont constamment ajustées
de fagon a garder une distance constante
(environ 15 cm) entre les lignes et I'extrémité des
rétroviseurs.
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N'oubliez pas que I'écran ne montre pas Ou
les flancs et le train avant de la voiture vont

lorsque vous changez I'angle de braquage
pendant que vous reculez.

Désactivation du systéme

15s/>10 km/h
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Le délai intégré de 15 s du systeme PAC fait que
l'image reste affichée méme si vous avez
désengagé la marche arriére, afin de vous
permettre d'effectuer une petite correction.

Lorsque vous avez terminé votre marche arriére
et passez en marche avant, I'i'mage de la caméra
reste donc affichée pendant 15 s ou jusqu'a ce
que :

— la voiture atteigne une vitesse supérieure a 10
km/h.

— le systeme NAVI soit activé.

Le systéme repasse ensuite au mode actif avant
que la marche arriére soit engagée.

Pour les voitures équipées de I'Aide
au stationnement

Si la voiture est également équipée de l'aide au
stationnement (capteurs dans I'enveloppe de
pare-chocs arriére), des repéres indiquent
clairement la distance séparant la voiture d'un
mur, d'une autre voiture etc. lorsque vous
effectuez un créneau par exemple. Ceci est
particuliérement utile lorsque vous désirez atteler
une remorque car il est alors possible de voir
clairement ou se trouve la barre d'attelage de la
remorque par rapport au crochet.

— Un repére vert indique une distance a
I'obstacle de 0,8 a 1,5 m environ.
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— Un repére jaune indique une distance a Lorsque le systéme d'aide au stationnement
I'obstacle de 0,4 a4 0,8 m environ. détecte un objet qui, dans le méme temps, peut
étre caché a la caméra de stationnement, un @

symbole de rétroviseur est affiché a I'écran.
Utilisez alors les rétroviseurs pour mieux voir ou
se trouve I'éventuel obstacle.

Ce cas de figure survient par exemple presque
toujours lorsque I'on se gare a I'étroit entre deux
voitures car les capteurs externes sont alors trés
proches des voitures.

— Un repére rouge indique une distance a
I'obstacle de 0,3 a 0,4 m environ. Un repére
rouge et le texte Stop sont affichés pour des
distances inférieures a 0,3 m.
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Vérifiez de t ¢ lobiectif d Lorsque vous reculez avec une remorque, les N'oubliez pas de contrbler ce qui se trouve de
eritiez de tlemps en temps que fobjectit de lignes & I'écran indiquent la direction de la chaque coté et devant la voiture, méme
la caméra n'est pas recouverte de saletés, de voiture, pas de la remorque. lorsque vous reculez.

neige ou de glace et soyez minutieux lors du
nettoyage afin de ne pas rayer I'objectif de la
caméra. Au besoin, nettoyez la caméra a
I'eau chaude et essuyez.
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Ne vous fiez pas uniquement a ce que vous
voyez a I'écran pour reculer. Des obstacles
comme des animaux, des enfants ou d'autres
voitures peuvent survenir pendant ce temps.

Les portes-bicyclettes et autres accessoires
installés sur la voiture peuvent géner la vision
avec la caméra. Méme s'il semble que la
partie cachée de I'image est relativement
petite, elle peut représenter un large espace
derriere la voiture et des obstacles peuvent
donc rester cachés jusqu'a ce que vous les
touchiez.
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— Pour régler l'activation du systeme, appuyez
sur MENU et effectuez les choix suivants dans
le Menu principal : sélectionnez Réglages
véhicule / Réglages caméra parking.

Réglages caméra parking Activation systéme
1.Lignes gabarit véhicule 1.Automatique 4
2.Infos distance 2.Toujours actif >
3.Activation systéme » 3.Désactivé »

G023832

— Cochez la case Lignes gabarit véhicule pour
sélectionner 'affichage des lignes latérales en
marche arriére.

— Cochez la case Infos distance pour
sélectionner I'affichage des lignes de distance
en marche arriére. (Valable méme lorsque
I'aide au stationnement est disponible.)

— Sélectionnez Activation systeme.

G023833

— Sélectionnez Automatique pour faire monter

I'écran lorsque la marche arriére est engagée.

(Délai de 8 a 10 s avant que I'écran soit en
place et le systéme activé)

— Sélectionnez Toujours actif pour que I'écran
soit toujours monté et le systéme activé en
marche arriére. (Ceci permet une activation
plus rapide du systeme)

— Sélectionnez Désactivé pour arréter le

systéeme.
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Allgemeines

Die Park Assist Camera (PAC) dient als
Hilfsmittel beim Ruckwartsfahren und erleichtert
dem Fahrer die Sicht nach hinten. Das System
zeigt zudem mit Linien am Bildschirm, wo sich
das Fahrzeug befindet und erleichtert Mandver
beim Einparken, Riickwartsfahren in engen
StraRen und Kuppeln von Anhangern. Damit die
PAC verwendet werden kann, muss das
Fahrzeug mit einem Navigationssystem (NAVI)
ausgestattet sein. Wenn der Riickwartsgang
eingelegt ist, hat das Kamerasystem immer
Vorrang und das Navigationssystem kann nicht
verwendet werden.

Dieses System ist nicht als Sicherheitssystem
klassifiziert und darf unter keinen Umstanden
als Ersatz fir Aufmerksamkeit und
Urteilvermdgen des Fahrers dienen.

O warNuNG |

Die Kamera iberwacht den Raum hinter dem
Fahrzeug. Daher ist beim Riickwartsfahren
mit Lenkeinschlag eine Aufsicht an der
Fahrzeugseite erforderlich.

26

Die Kamera Anzeigebereich

90°
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— Die Kamera ist im Kofferraumdeckel an der
Griffverkleidungsleiste integriert und das Bild
wird am Bildschirm des Navigationssystems in
der Mitte des Armaturenbretts des Fahrzeugs
angezeigt.

(1] ACHTUNG

130°

G017416

ACHTUNG! Das Weitwinkelobjektiv bewirkt,
dass Gegenstande als weiter entfernt
empfunden werden kdnnen, als sie
tatsachlich sind.
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— Die Kamera besitzt eine Weitwinkellinse und
zeigt deshalb einen breiten Bereich hinter dem
Fahrzeug sowie die hintere Stoftange und die
Anhangerkupplung. Sie liefert dem Fahrer
auch ein Bild dessen, was sich weit hinter dem
Fahrzeug abspielt und ob irgendetwas von der
Seite auftaucht.

— Das System setzt hochentwickelte
elektronische Bildverarbeitung ein, die das
Kamerabild vom sog. Fischauge in ein
"flaches" Bild korrigiert und somit dem Fahrer
ein naturliches Bild des Geschehens hinter
dem Fahrzeug zeigt. Eine Folge dieser
Korrektur besteht darin, dass dem Empfinden
nach sich Gegenstande im Bild neigen. Dies
ist allerdings bei dieser Art der
Bildverarbeitung normal.

Lichtverhéltnisse

— Die Kamera hat eine automatische Erfassung
der Lichtverhaltnisse und stellt die
Empfindlichkeit kontinuierlich ein. Dies hat zur
Folge, dass die Lichtintensitat und Qualitat des
Bildes wahrend der Benutzung schwanken
kann, sich das Bild nach kirzester Zeit aber
stabilisiert.

— Schlechte Lichtverhaltnissen oder Dunkelheit
kompensiert die Kamera durch erhéhte
Lichtempfindlichkeit. Dies erfolgt in
Kombination mit dem Rucklicht des
Fahrzeugs. Dadurch erhalt man ein deutliches
Bild auf dem Bildschirm, auch wenn es bei
Verwendung der Kamera vollstandig dunkel
ist. Bei schlechten Lichtverhéltnissen kann
sich jedoch die Bildqualitat etwas
verschlechtern. Wenn das Bild immer noch zu
dunkel ist, kann die Lichtstarke durch Drehen
des Reglers fir die Instrumentenbeleuchtung
(links vom Lenkrad) erhéht werden. Bei
schlechten Lichtverhaltnissen muss zudem
unbedingt die Kameralinse frei von Schmutz
und Eis sein.

Einparkhilfslinien

|
0.3m S
1.5m—

2.0m

— Die Seitenlinien auf dem Bildschirm sind so
angepasst, dass der Abstand zwischen der
Innenseite der Linie und der duBersten Spitze
des Ruckspiegels des Fahrzeugs beim
Zuricksetzen mit dem aktuellen
Lenkeinschlag ca. 15 cm betragt. Dieser
Abstand kann jedoch von Fahrzeug zu
Fahrzeug etwas variieren.

G017417

— Die kurzen, quer verlaufenden Linien

markieren den Abstand von der StoRstange

nach hinten. Die roten/dunkleren Linien zeigen
0,3 m und die hinteren, gelben/helleren Linien
zeigen 1,5 m. Die Seitenlinien enden bei 2,0m.

— Die auf dem Bildschirm angezeigten Linien

werden so projiziert, als befanden sie sich auf
der Bodenebene hinter dem Fahrzeug und
sind direkt vom aktuellen Lenkeinschlag
abhangig. Dadurch erkennt der Fahrer den
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eingeschlagenen Weg des Fahrzeugs, auch
wenn er beim Zuriicksetzen lenkt.

28
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Aktivierung des Systems

Das System wird automatisch aktiviert, sobald
der Rickwartsgang eingelegt wird. Der
Bildschirm fahrt heraus und das Kamerabild wird
angezeigt. Wenn das Fahrzeug mit
Navigationssystem ausgeristet ist, ibernimmt
PAC automatisch . Das Kamerabild wird anstelle
der Informationen des Navigationssystems auf
dem Bildschirm angezeigt.

Wenn das Navigationssystem in Betrieb ist,
dauert es héchstens wenige Sekunden, bevor
das Kamerabild angezeigt wird, sonst dauert es
ca. 8-10s bis der Bildschirm ausgefahren und
das System aktiviert wird. Wenn Sie wissen,
dass Sie bald riickwarts fahren werden und die
Ansprechzeit verkirzen méchten, kdnnen Sie
deshalb das Navigationssystem aktivieren, bevor
Sie die Stelle erreichen, an der Sie zuriicksetzen
mdchten.

Zuriicksetzen

G017303

Das Bild, das beim Zuriicksetzen auf dem
Bildschirm angezeigt wird, zeigt deutlich, was
sich hinter dem Fahrzeug befindet. Die
Seitenlinien zeigen welche Richtung das
Fahrzeug einschlagen wird, wenn Sie
zurlicksetzen, die kurzen, quer verlaufenden
Linien zeigen den Abstand. Wenn es keine
Hindernisse innerhalb der Seitenlinien gibt,
konnen Sie zuriicksetzen, ohne dass die Gefahr
besteht, irgendetwas anzufahren.

Beim Lenken

G017327

Die Seitenlinien sind direkt abhangig vom
Lenkeinschlag des Fahrzeugs und biegen sich
im Verhaltnis zur Drehung des Lenkrades. Die
Linien zeigen somit, welchen Weg das Fahrzeug
einschlagen wird, auch wenn Sie beim
zurlicksetzen lenken. Die Seitenlinien verhalten
sich die ganzen Zeit so, dass der Abstand
zwischen der Innenseite der Linien und den
auRersten Spitzen der Rickspiegel gleich bleibt
(ca. 15 cm).
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Es ist zu bedenken, dass die Kamera keinen
Hinweis darauf liefert, wohin sich Seiten und
Vorderteil des Fahrzeugs bewegen, wenn
man den Lenkeinschlag wahrend des
Zurlicksetzens andert.

Deaktivierung des Systems

15s/>10 km/h
OH®
h Y
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Das PAC-System hat eine eingebaute
Verzdgerung von 15s, die bewirkt, dass das Bild
auch dann bleibt, wenn man eine kurze Korrektur
beim Zurlcksetzen vornehmen muss und den
Ruckwartsgang folglich herausnimmt.

Wenn man mit dem Zurlicksetzen fertig ist, und
die Fahrt nach vorn fortsetzt, bleibt das
Kamerabild daher fiir 15 Sekunden, oder bis:

— das Fahrzeug eine Geschwindigkeit von Uber
10 km/h erreicht.

— das Navigationssystem aktiviert wird.

Danach kehrt das System in die Betriebsart
zuriick, die vor dem Einlegen des
Rickwartsgangs aktuell war.

Betrifft Fahrzeuge mit Einparkhilfe

Wenn das Fahrzeug mit Einparkhilfe hinten
(Sensoren in der hinteren
StofRstangenverkleidung) ausgerustet ist, zeigt
eine Abstandsmarkierung deutlich den Abstand
zu Wanden, anderen Fahrzeuge etc., wenn Sie
z.B. in eine Parklucke einparken. Dies ist
besonders niitzlich, wenn man einen Anhanger
an das Fahrzeug kuppeln méchte, da deutlich zu
erkennen ist, an welcher Stelle sich die Kupplung
des Anhangers im Verhaltnis zur
Anhangerkupplung befindet.

— Eine griine Markierung wird fiir Abstande von
ca. 0,8-1,5 m zum Hindernis angezeigt.
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— Eine gelbe Markierung wird fiir Abstande von
ca. 0,4-0,8 m zum Hindernis angezeigt.

— Eine rote Markierung wird fiir Abstande von
ca. 0,3-0,4 m zum Hindernis angezeigt. Eine
rote Markierung und der Text Stop werden fiir
Abstande unter 0,3 m angezeigt.
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Wenn das System Einparkhilfe einen
Gegenstand findet, der fiir die Einparkkamera
verdeckt sein kann, wird ein Riickspiegelsymbol
im Bild angezeigt. Ggf. sind die Riickspiegel zu
verwenden, um eine bessere Vorstellung von der
Position eines eventuellen Hindernisses zu
erhalten.

Dies ist fast immer beim Einparken zwischen
zwei Fahrzeugen in einer engen Parkllicke der
Fall, da die duReren Sensoren dabei sehr nah an
die Fahrzeuge an den Seiten gelangen.
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Wichtige Hinweise zur Einparkhilfe

N

Q

oo

Von Zeit zu Zeit ist zu Uberprifen, ob die
Linse frei von Schmutz, Eis und Schnee ist.
Bei der Reinigung vorsichtig vorgehen, damit
die Linse nicht zerkratzt wird. Bei Bedarf die
Kamera mit warmem Wasser reinigen und
abtrocknen.

32
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Beim Zuriicksetzen mit Anhanger, zeigen die
Linien auf dem Bildschirm den
eingeschlagenen Weg des Fahrzeugs, nicht
des Anhangers.

G024055

Beim Zuriicksetzen nicht vergessen, im
Uberblick zu behalten, was sich an den
Seiten und vor dem Fahrzeug abspielt.

@



Einparkhilfe, Kamera | DE

Wichtige Hinweise zur Einparkhilfe |

G017336
G017337

¢ I o

Vertrauen Sie beim Zurlicksetzen nicht blind Fahrradtréager oder anderes Zubehér, das
dem Displaybild. Hindernisse wie Tiere, hinten am Fahrzeug montiert wird, kann die
Kinder oder andere Fahrzeuge kénnen Sicht der Kamera verdecken. Auch wenn der
plétzlich auftauchen. Eindruck besteht, dass ein verhaltnismaRig

kleiner Teil verdeckt ist, kann dies zur Folge
haben, dass ein recht grof3er Bereich hinter
dem Fahrzeug nicht sichtbar ist, und dass
Hindernisse erst entdeckt werden, wenn sie
ganz nah am Fahrzeug sind.
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— Um die Aktivierung des Systems einzustellen,
auf MENU driicken und folgende Wahl im
Hauptmenu vornehmen: Autoeinstellungen /
Parkkameraeinstellungen wahlen.

34

Parkkameraeinstellungen Systemaktivierung
1.Parkassistent-Zeilen 1.Automatisch >
2.Abstandsinformation 2.Immer an >
3.Systemaktivierung » 3.Aus »

G023832

— Mit einem Kreuz im Feld bei
Parkassistent-Zeilen markieren, dass die
Seitenlinien beim Zurlicksetzen angezeigt
werden sollen.

— Mit einem Kreuz im Feld bei
Abstandsinformation markieren, dass die
Abstandslinien beim Zurlicksetzen angezeigt
werden sollen. (Gilt nur, wenn auch die
Einparkhilfe installiert ist.)

— Systemaktivierung wahlen.

G023833

— Automatisch wahlen, damit der Bildschirm
beim Zuricksetzen ausfahrt. (Es dauert 8-10s,
bis der Bildschirm ausfahrt und das System
aktiviert wird.)

— Immer an wahlen, damit der Bildschirm immer
ausgefahren bleibt und das System beim
Zuriicksetzen aktiviert wird. (Dies gibt eine
schnellere Aktivierung des Systems.)

— Aus wahlen, um das System auszuschalten.
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La camara de aparcamiento asistido (PAC) ha
sido desarrollada para asistir en la marcha atras,
facilitando al conductor la vision de lo que hay
detras del vehiculo. El sistema muestra también,
con ayuda de lineas en la pantalla, el lugar
donde va a situarse el automovil, simplificando
en particular algunas maniobras, como el
estacionamiento en linea, la marcha atras en
espacios angostos y el acoplamiento de un
remolque. Para poder emplear PAC, el vehiculo
debe integrar un sistema de navegacion (NAVI).
Al introducir la marcha atras, el sistema de
camara tendra siempre la maxima prioridad, no

G017415

pudiéndose emplear entonces el NAVI. — La camara esté integrada en la puerta trasera
junto al panel del tirador, y la imagen se =
muestra en la pantalla del sistema de
navegacion situada en el centro del tablero de 1 30°
Este sistema no esta clasificado como instrumentos del vehiculo.
sistema de seguridad y no debe de ningun
modo considerarse como un sustituto de la

atencion y el buen juicio del conductor.
{ATENCION! La lente gran angular hace que

% los objetos que hay detras del vehiculo
& PRECAUCION parezcan estar mas lejos de lo que realmente DN

estan.

G017416

La camara supervisa el area posterior del
vehiculo, por lo es necesario vigilar el lateral
del mismo en la marcha atras con el volante
girado.
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Condiciones luminosas
— La camara detecta automaticamente de las

Lineas de ayuda al aparcar

®

36
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— La camara tiene un gran angular potente y

muestra por tanto una zona muy amplia detras
del automovil, y también el parachoques y el
gancho de remolque. Asimismo ofrece al
conductor una imagen de lo que hay muy por
detras del automovil y si aparece algo por un
lado.

— El sistema emplea un avanzado procesador

electronico de imagenes que corrige la imagen
de la camara, convirtiendo el efecto de"ojo de
pez" en una imagen "plana" y proporcionando
al conductor una imagen natural de lo que hay
detras del vehiculo. Esta conversion puede
producir la sensacién de que los objetos se
inclinan en la imagen. Sin embargo, se trata
de algo natural con este tipo de
procesamiento de imagen.

condiciones luminicas y ajusta continuamente
la sensibilidad. Esto hace que pueda variar la
intensidad luminosa y la calidad de la imagen
mientras se utiliza la cdmara, pero la imagen
se estabiliza en un segundo
aproximadamente.

Las condiciones luminicas deficientes u
oscuridad son compensadas por la camara
con un aumento de la sensibilidad, lo cual, en
combinacion con la luz procedente de los
faros traseros, permite obtener una imagen
descifrable en la pantalla, aunque esté
totalmente oscuro al utilizar la camara. No
obstante, la calidad grafica puede reducirse
ligeramente con poca luz. Si, pese a todo, se
considera que la imagen esta demasiado
oscura puede aumentarse la intensidad
luminosa girando el mando del alumbrado de
instrumentos (situado a la izquierda del
volante). Cuando las condiciones luminicas no
son buenas es especialmente importante que
la lente de la cdmara esté libre de suciedad o
hielo.

|
0.3m S
15m—

2.0m

— Las lineas laterales de la pantalla estan
adaptadas de modo que haya unos 15 cm
entre el lado interior de la linea y el extremo
externo del retrovisor del automovil al hacer
marcha atras con el giro dado al volante. Sin
embargo esta distancia puede variar un poco
entre automoviles.

G017417

— Las lineas cortas transversales marcan la
distancia hacia atras desde el parachoques.
Las lineas rojas/mas oscuras indican 0,3 my
las lineas traseras amarillas/mas claras
indican 1,5 m. Las lineas laterales terminan en
2,0 m.

— Las lineas que se muestran en la pantalla son
proyectadas como si estuvieran en el suelo
detras del vehiculo y dependen directamente
del giro actual del volante. Asi el conductor
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puede ver el recorrido que hara el vehiculo
aunque tome curva al dar marcha atras.
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Activacion del sistema

El sistema se activa automaticamente tan pronto
como se coloca la marcha atras. La pantalla se
eleva y se muestra la imagen captada por la
camara. Si el sistema NAVI del automovil esta
activado, el PAC se hace automaticamente
cargo del proceso y la imagen de la camara
aparece en la pantalla en lugar de la informacién
del sistema de navegacion.

Si el sistema NAVI esta conectado transcurren
s6lo unos pocos segundos antes de que se
presente la imagen de la camara, en otro caso
se tardan de 8 a 10 s antes de que la pantalla se
eleve y se active el sistema. Por tanto, si usted
sabe que pronto pondra la marcha atras y desea
reducir el tiempo de respuesta puede activar el
NAVI antes de llegar al lugar en el que piense
hacer marcha atras.

Marcha atras

G017303

La imagen que se muestra en la pantalla al
hacer marcha atras reproduce claramente lo que
hay detras del automdévil. Las lineas laterales
describen el recorrido que realizara el automaovil
cuando usted haga marcha atras; las lineas
transversales cortas indican la distancia. Si no
hay obstaculos dentro de las lineas laterales
usted puede hacer marcha atras sin riesgo de
chocar con algun objeto.

Cuando hay curva

G017327

Las lineas laterales dependen directamente del
giro dado al volante, y su forma curvada
depende del giro dado al automdvil. Por tanto,
muestran el recorrido que realizara el vehiculo
incluso cuando usted haga marcha atras y gire.
Las lineas laterales mantienen constantemente
la misma distancia (unos 15 cm) entre su lado
interior y el extremo exterior de los retrovisores.
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Tenga en cuenta que la pantalla no da
ninguna indicacion de la direccion de los
lados y del tren delantero del vehiculo
cuando se cambia el giro del volante al hacer
marcha atras.

Desactivacion del sistema

15s/>10 km/h
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h Y

OO ®

G023998

El sistema PAC tiene incorporada una demora
de 15 s que hace que la imagen siga
presentandose incluso si usted tiene que
efectuar una correccion corta al hacer marcha
atras y por ello quita esta marcha.

En consecuencia, cuando ha terminado de
retroceder y contintia la conduccion hacia
adelante la imagen de la camara sigue
manteniéndose inmévil durante 15 s, o hasta
que:

— el automovil alcance una velocidad superior a
10 km/h.

— Se active el sistema NAVI.

Luego el sistema regresa a la posicion
correspondiente a antes de poner la marcha
atras.

®

Rige para automéviles equipados con
aparcamiento asistido

Si el automévil también esta equipado con
aparcamiento asistido detras (sensores en la
cubierta del parachoques) una marca de
distancia muestra claramente la separacion a
paredes, otros automoviles, etc. por ej. al hacer
marcha atras para aparcar en linea. Esto es
especialmente util cuando se tiene que acoplar
un remolque en el automovil puesto que puede
verse claramente dénde se halla la pieza de
acoplamiento del remolque en relacion con el
gancho de traccion.

— Cuando la distancia a un obstaculo es de unos
0,8-1,5 m se muestra una marca verde.
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— Cuando la distancia a un obstaculo es de unos
0,4-0,8 m se muestra una marca amarilla.

— Cuando la distancia a un obstaculo es de unos
0,3-0,4 m se muestra una marca roja. Cuando
la distancia es inferior a 0,3 m se muestra una
marca roja y el texto Stop.

o

G024043

Cuando el sistema de aparcamiento asistido
descubre un objeto que al mismo tiempo puede
quedar oculto para la camara, se presenta un
simbolo de espejo en la imagen. Para formarse
una idea mas clara de la ubicacion del posible
obstaculo, controle entonces observando los
retrovisores.

Esto sucede por ejemplo casi siempre al aparcar
entre dos automaéviles en un rectangulo de
estacionamiento estrecho, cuando los sensores
externos estan muy cerca de los automéviles en
los lados.
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Elementos importantes a tener en
cuenta con el aparcamiento asistido

N

~

3
8
S
3
g
5}

G024055

el o W

c be d g la lente d Cuando se da marcha atras con remolque, No olvide comprobar lo que hay a los lados y
I ompruebe t? I‘_’ez _endcuan _0(;1”; ;"_ T’" € de las lineas de la pantalla indican el recorrido delante del vehiculo, también al dar marcha
a camara esia limpia de suciedad, hielo'y que hara el vehiculo al dar marcha atras, y atras.

nieve, y proceda con cuidado al limpiar para
no rayar la lente. En caso necesario, limpie la
camara con agua caliente y séquela.

no el recorrido del remolque.
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No confie plenamente en que es seguro dar Los portabicicletas u otros accesorios que se
marcha atras basandose en lo que ve en la montan en la parte trasera del vehiculo
pantalla. Pueden aparecer obstaculos pueden obstruir la visibilidad de la camara.
imprevistos; por ejemplo, nifios, animales u Aunque parezca que solo esta obstruida una
otros vehiculos. parte relativamente pequefia de la imagen,

puede estar oculto un sector relativamente
grande detras d el vehiculo, con lo que no se
detectaran eventuales obstaculos hasta
tocarlos.
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— Para regular la activacion del sistema, pulse
MENU y efectle las siguientes selecciones en
el menu principal: seleccione Ajustes del
vehiculo / Ajustes camara parking.

Ajustes cdmara parking Activacién del sistema
1.Lfneas ayuda estacionam 1.Automético »
2.Informacién de distancia 2.Siempre activo >
3.Activacién del sistema » 3.Desactivado »

G023832

— Marque con una cruz en la casilla de Lineas
ayuda estacionam para seleccionar la
presentacion de lineas laterales al hacer
marcha atras.

— Marque con una cruz la casilla de
Informacion de distancia para seleccionar la
presentacioén de lineas de distancia al hacer
marcha atras. (Rige sélo si también hay
instalado el aparcamiento asistido.)

— Seleccione Activacion del sistema.

G023833

— Seleccione Automatico para que la pantalla
se eleve al hacer marcha atras. (Antes de que
la pantalla se eleve y el sistema se active
transcurren unos 8-10 s.)

— Seleccione Siempre activo para que la
pantalla esté siempre elevada y el sistema se
active al hacer marcha atras. (Esto
proporciona una activacién mas rapida del
sistema.)

— Seleccione Desactivado para apagar el
sistema.

43



NL Parkeerassistentie, camera

44

| Systeemoverzicht

Algemeen

Park Assist Camera (PAC) is ontwikkeld om te
worden gebruikt als een hulpmiddel bij het
achteruitrijden en maakt het voor de bestuurder
makkelijker om te zien wat er zich achter de auto
bevindt. Het systeem laat bovendien met behulp
van lijnen in het schermbeeld zien waar de auto
zich zal gaan bevinden en maakt vooral situaties
zoals fileparkeren, achteruitrijden in nauwe
doorgangen en het koppelen van een aanhanger
eenvoudiger. Om PAC te kunnen gebruiken,
moet de auto zijn uitgerust met een
navigatiesysteem (NAVI). Als er in de
achteruitversnelling is geschakeld, heeft het
camerasysteem altijd de hoogste prioriteit en kan
NAVI niet worden gebruikt.

Dit systeem is niet als veiligheidssysteem
geclassificeerd en mag op geen enkele
manier worden gezien als een vervanging
van de aandacht en het inzicht van de
bestuurder.

JiN WAARSCHUWING

De camera bewaakt het gebied achter de
auto, daarom is toezicht naast de auto
noodzakelijk bij het achteruitrijden met
stuuruitslag.

De camera

— De camera is in de achterklep bij het
handgreeppaneel geintegreerd en het beeld
wordt weergegeven op het scherm van het
navigatiesysteem in het midden van het
dashboard van de auto.

G017416

NB! Door de groothoeklens kan het lijken
alsof voorwerpen achter de auto verder weg
zijn dan ze in werkelijkheid zijn.

Beeldweergavegebied

90°

G017415

130°
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— De camera heeft een sterke groothoeklens en
toont daardoor een breed gebied achter de
auto en ook de bumper en trekhaak van de
auto. De camera geeft de bestuurder ook een
beeld van wat er zich ver achter de auto
bevindt en of iets van de zijkant opduikt.

— Het systeem maakt gebruik van een
geavanceerde elektronische beeldhantering
die het camerabeeld van het zgn.
"Fisheye"-effect corrigeert tot een "plat" beeld.
Daardoor krijgt de bestuurder een natuurlijk
beeld van wat er zich achter de auto bevindt.
Een gevolg van deze correctie is dat het kan
lijken alsof voorwerpen op het beeld hellen. Dit
is echter natuurlijk bij dit type beeldhantering.

Lichtomstandigheden

— De camera registreert automatisch de
lichtomstandigheden en stelt de gevoeligheid
continu af. Hierdoor kan het beeld in
lichtsterkte en kwaliteit variéren wanneer de

camera wordt gebruikt, maar het beeld wordt
na enkele seconden gestabiliseerd.
/

Bij slechte lichtomstandigheden of duisternis
compenseert de camera door de
lichtgevoeligheid te verhogen. Dit in
combinatie met het licht vanuit de
achterlichten van de auto zorgt ervoor dat u
een leesbaar beeld op het scherm krijgt, ook
als het volledig donker is wanneer de camera
wordt gebruikt. Bij slechte
lichtomstandigheden kan het echter
voorkomen dat de beeldkwaliteit iets slechter
wordt. Als het beeld dan nog te donker is, kunt
u de lichtsterkte nog verder vergroten door de
bediening voor de instrumentenverlichting (zit
links van het stuurwiel) omhoog te draaien. Als
de lichtomstandigheden slecht zijn, is het
bovendien extra belangrijk dat er op de
cameralens geen vuil en ijs zit.

Parkeerhulplijnen

|
0.3m S
1.5m—

2.0m

— De zijlijnen op het schermbeeld zijn zo
aangepast, dat er ongeveer 15 cm zit tussen
de binnenkant van de lijn en het buitenste punt
op de achteruitkijkspiegel van de auto bij
achteruitrijden met de actuele stuuruitslag.
Deze afstand kan per auto echter iets
verschillen.

G017417

— De korte, dwarslopende lijnen markeren de
afstand van de bumper en naar achteren. De
rode/donkere lijnen geven 0,3 m aan en de
achterste, gele/lichtere lijnen geven 1,5 m aan.
De zijlijnen eindigen bij 2,0 m.

— De lijnen die op het scherm worden
weergegeven, worden geprojecteerd alsof ze
zich op grondniveau achter de auto bevinden
en zijn direct afhankelijk van de actuele
stuuruitslag. Hierdoor kan de bestuurder zien
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welke kant de auto uitgaat, ook bij bochten
tijdens achteruitrijden.

46



Parkeerassistentie, camera | NL

Systeem activeren Achteruitrijden Bij bochten
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Het systeem wordt automatisch geactiveerd

zodra er in de achteruitversnelling wordt Het getoonde beeld op het scherm bij De zijlijnen zijn direct afhankelijk van de
geschakeld. Het beeldscherm komt omhoog en achteruitrijden laat duidelijk zien wat er zich stuuruitslag van de auto en buigen ten opzichte
het camerabeeld verschijnt. Als de auto NAVI achter de auto bevindt. De zijlijnen laten de van hoe u aan het stuurwiel draait. De lijnen
geactiveerd heeft, neemt de PAC het richting zien die de auto opgaat als u laten dan ook de richting zien die de auto opgaat,
automatisch over en het camerabeeld wordt in achteruitrijdt, de korte dwarslopende lijnen laten ook als u achteruitrijdt en een bocht neemt. De
plaats van de informatie van het de afstand zien. Als er binnen de zijlijnen geen zijliinen verhouden zich de hele tijd zo dat
navigatiesysteem op het scherm weergegeven. obstakels aanwezig zijn, kunt u zonder risico dezelfde afstand (ongeveer 15 cm) aanwezig is
achteruitrijden . tussen de binnenkant van de lijnen en het
Als het NAVI-systeem aan is, duurt het maximaal buitenste punt van de achteruitkijkspiegels.

enkele seconden voordat het camerabeeld
verschijnt. In andere gevallen duurt het ongeveer
8-10 sec. voordat het scherm is opgeklapt en het
systeem is geactiveerd. Als u weet dat u
binnenkort achteruit moet rijden en de
responstijd wilt verkorten, kunt u NAVI activeren
voordat u bij de plek komt waar u achteruit wilt
gaan rijden.
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Let op: het scherm geeft geen indicatie van
de richting van de beide zijkanten en de
voortrein van de auto als de stuuruitslag
tijdens het achteruitrijden wordt gewijzigd.

Systeem deactiveren

15s/>10 km/h
OH®
h Y
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Het PAC-systeem heeft een ingebouwde
vertraging van 15 sec. waardoor het beeld ook
aanwezig is als u een korte correctie moet
uitvoeren bij het achteruitrijden en dus uit de
achteruitversnelling schakelt.

Als u klaar bent met achteruitrijden en vooruit
gaat rijden, blijft het camerabeeld daarom nog 15
sec. staan, of totdat het volgende optreedt:

— de auto bereikt een snelheid die hoger is dan
10 km/u.

— Het NAVI-systeem wordt geactiveerd.

Vervolgens gaat het systeem terug naar de stand
die actueel was voordat er in de
achteruitversnelling werd geschakeld.

Geldt voor auto's uitgerust met
Parkeerhulp

Als de auto ook met Parkeerhulp achter
(sensoren in de achterbumperafdekking) is
uitgerust, laat een afstandsmarkering duidelijk
zien hoever het is tot muren, andere auto's etc.
als u bijv. achteruit naar een plekje tussen twee
auto's rijdt. Dit is erg handig als u een aanhanger
aan de auto moet koppelen, aangezien duidelijk
te zien is waar de kogel van de aanhanger zich
ten opzichte van de trekhaak bevindt.

— Een groene markering wordt weergegeven
voor een afstand van ongeveer 0,8-1,5 m tot
het obstakel.
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— Een gele markering wordt weergegeven voor Als het systeem Parkeerhulp een object ontdekt
een afstand van ongeveer 0,4-0,8 m tot het dat voor de parkeercamera verborgen kan zijn,
obstakel. wordt een achteruitkijkspiegelsymbool op het @

beeld getoond. Kijk dan in de
achteruitkijkspiegels voor een beter beeld van de
positie van een eventueel obstakel.

Dat komt bijvoorbeeld bijna altijd voor bij het
parkeren tussen twee auto's op een smalle
parkeerplaats, aangezien de buitenste sensoren
dan erg dicht bij de auto's aan de zijkant komen.

— Een rode markering wordt weergegeven voor
een afstand van ongeveer 0,3-0,4 m tot het
obstakel. Een rode markering en de tekst Stop
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Belangrijke punten voor de
parkeerassistentie

N

Controleer af en toe of de cameralens vrij is
van vuil, ijs en sneeuw. Voorzichtig reinigen,
zodat de cameralens niet bekrast wordt.
Indien nodig de camera schoonmaken met
warm water en vervolgens afdrogen.
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Bij het achteruitrijden met een aanhanger
laten de lijnen op het scherm de richting zien
die de auto opgaat bij het achteruitrijden, en
niet welke richting de aanhanger opgaat.

G024055

Denk eraan in de gaten te houden wat er aan
de zijkanten en voor de auto aanwezig is, ook
bij het achteruitrijden.
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Vertrouw er niet blindelings op dat het veilig
is om achteruit te rijden op basis van wat u op
het scherm ziet. Er kunnen ondertussen
belemmeringen opduiken, zoals bijv.
kinderen, dieren of andere auto's.
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Fietsdragers of andere accessoires die achter
op de auto worden gemonteerd, kunnen het
zicht van de camera belemmeren. Ook al lijkt
het of verhoudingsgewijs slechts een klein
deel van het beeld is belemmerd, dan kan dit
ervoor zorgen dat een relatief groot deel
achter de auto verborgen is en
belemmeringen kunnen dan niet opgemerkt
worden totdat u er al tegenaan zit.
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(. Instellingen parkeercam. Activeren systeem
—
WW 1.Parkeer assist. lijnen 1.Automatisch >
Xz %& 2.Afstandsinformatie 2.Altijd aan »
3.Activeren systeem » 3.Uit »
®==5
8 8 8
— Om het activeren van het systeem in te — Zet een kruisje in het vakje bij Parkeer assist. — Kies Automatisch om te kiezen dat het
stellen, drukt u op MENU en kiest u het lijnen om te kiezen voor het tonen van zijlijnen beeldscherm omhoog komt als u achteruitrijdt.
volgende in het Hoofdmenu: Kies Instellingen bij achteruitrijden. (Vertraagt 8-10 sec. voordat het beeldscherm @
van de auto / Instellingen parkeercam.. — Zet een kruisje in het vakje bij omhoog gaat en het systeem is geactiveerd.)
Afstandsinformatie om te kiezen voor het — Kies Altijd aan om ervoor te kiezen dat het
tonen van afstandslijnen bij achteruitrijden. beeldscherm altijd omhoog is en het systeem
(Geldt alleen als ook Parkeerhulp is wordt geactiveerd als u achteruitrijdt. (Dit zorgt

geinstalleerd.) voor een snellere activering van het systeem.)

— Kies Activeren systeem. — Kies Uit om het systeem uit te schakelen.

52



Pysakointiapu, kamera | Fl

Katsaus jarjestelmaan |

Yleista Kamera Kuvassa nakyva alue

Park Assistant Camera (PAC) on tarkoitettu
kaytettavaksi apuna peruutettaessa ja sen avulla
kuljettaja nakee, mité auton takana on.
Jéarjestelma nayttaa liséksi naytdssa olevien
viivojen avulla, mihin auto kulkee ja helpottaa
erityisesti taskupysakaintia, peruuttamista
ahtaissa tiloissa ja perdvaunun kytkemista.
PAC:n kayttd edellyttda, ettd auto on varustettu
navigointijarjestelmalla (NAVI). Kun
peruutusvaihde on kytkettyna, on
kamerajarjestelma aina etusijalla eika talloin
voida kayttaa NAVI-jarjestelmaa.

kahvapaneeliin ja kuva néakyy
Tata jarjestelmaa ei ole luokiteltu navigointijarjestelman naytdéssa keskella auton
turvajarjestelméksi eika sita tule pitda milldan kojelautaa.
tavalla kuljettajan tarkkaavaisuutta ja
tilannearviointia korvaavana jarjestelmana.

HUOM! Laajakulmalinssi voi antaa
& VAROITUS vaikutelman, ettd auton takana oleva kohde
on kauempana kuin mitéa se todellisuudessa
on.

90°

G017415

130°

G017416

Kamera valvoo auton takana olevaa aluetta,
minka johdosta auton sivuja on tarkkailtava,
kun ohjauspydraéa kdannetaan
peruutettaessa.
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— Kamerassa on voimakas laajakulmalinssi, joka
nayttaa laajan alueen auton takana ja myos
auton puskurin ja vetokoukun. Se nayttaa
kuljettajalle myds, mité auton takana on ja
tuleeko jotakin eteen sivultapain.

— Jarjestelmassa kaytetaan kehittynytta
elektronista kuvankasittelya, joka korjaa
kamerakuvan ns. "Fisheye"-ilmidn ja nayttaa
"laakakuvan" antaen nain kuljettajalle
todenmukaisen kuvan siita, mita auton takana
on. Taman korjauksen johdosta voi syntya
vaikutelma, etta kohde on kallellaan kuvassa.
Tama on kuitenkin normaalia tdman
tyyppisessa kuvankasittelyssa.

Valoisuusolosuhteet

Kamera tunnistaa automaattisesti
valoisuusolosuhteet ja saataa herkkyytta
jatkuvasti. Taman takia kuvan valoisuus ja
laatu voivat vaihdella kameraa kaytettédessa,
mutta kuva vakiintuu muutaman sekunnin
kuluttua.

Huonot valoisuusolosuhteet tai pimean
kamera kompensoi lisddmalla valoherkkyytta.
Tama yhdessé auton takavalojen kanssa
varmistaa, etté naytdlla nakyva kuva on
luettavissa, vaikka kameraa kaytettdessa on
aivan pimeaa. Kuvan laatu voi kuitenkin olla
jonkin verran huonompi huonoissa
valoisuusolosuhteissa. Jos kuva nayttaa liian
pimeéltd, voidaan valonvoimakkuutta lisata
mittaristovalaistuksen saatimella
(ohjauspyéran vasemmalla puolella).
Valoisuusolosuhteiden ollessa huonot on
liséksi erityisen tarkeda, ettd kameran linssi on
puhdistettu liasta ja jaasta.

Pyséakointiapuviivat

|
0.3m S
1.5m—

2.0m
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— Naytdssa nakyvat sivuviivat on sovitettu niin,

ettd viivan sisépuolen ja auton taustapeilin
ulkokérjen vali on 15 cm peruutettaessa,
vaikka ohjauspyoraa kaannetaan. Tama
etéisyys voi kuitenkin vaihdella jonkin verran
eri autoissa.

— Lyhyet poikittaiset viivat osoittavat etdisyyden

puskurista taaksepain. Punaiset/tummemmat
viivat osoittavat 0,3 m ja taemmat,
keltaiset/'vaaleammat viivat osoittavat 1,5 m.
Sivuviivat paattyvat 2,0 m kohdalla.

— Naytossa olevat viivat nakyvat niin kuin ne

olisivat maassa auton takana, ja ne ovat
suoraan riippuvaisia ohjauspy6ran asennosta.
Nain kuljettaja voi ndhda, mihin auto on
menossa, vaikka autoa kdannetaan
peruutettaessa.

®
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Jéarjestelma aktivoituu automaattisesti heti kun

peruutusvaihde kytketdan. Nayttd nousee ylos ja Néyt..és.sé ’??_"Wé kuva peruutetta_\ess_g nayttaa Si\{uviivat__o_\_/ at suorassa suhte(ﬁsa aHtor] -
kamerakuva nékyy. Jos autossa on NAVI selvasti, mitd auton takana on. Sivuviivat ohjauspyoéran liikkeisiin ja ne kaantyvat sita
aktivoituna, PAC alkaa automaattisesti toimia osoittavat auton kulkureitin peruutettaessa, mukaa kun ohjauspyo6raa kaannetaan. Viivat
sen sijaan ja kamerakuva nakyy ndytdssa thye_t poi_l_(ittz_iiset _vi_i_vat osoitta_vat etéi_is__yyden. osoittavat siis agtoq_ Ifulkus_l_Junn_gn o
navigointitietojen asemesta. Jos sivuviivojen sisapuolella ei ole mitaan peruutettaessa ja kdannyttdessa. Sivuviivat

esteita, voitte peruuttaa ilman térmaysvaaraa. pysyvat koko ajan siten, etta etaisyys (noin 15
Jos NAVI-jarjestelmé on toiminnassa, kestaa cm) pysyy samana viivojen sisépuolen ja
korkeintaan muutaman sekunnin ennen kuin taustapeilien ulkokarjen valilla.

kamerakuva nakyy, muuten kestéa noin 8-10 s,
ennen kuin ndyttd on noussut ja jarjestelma
aktivoitunut. Jos kuljettaja tietda kohta
peruuttavansa ja han haluaa lyhentaa
reagointiaikaa, hdnen kannattaa aktivoida NAVI
ennen kuin han tulee peruutuskohtaan.
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On huomattava, ettd nayttd ei nayta , mihin
auton kyljet ja etuosa kulkevat, kun
ohjauspyo6raa kaannetaan peruutettaessa.

Jérjestelmén poiskytkeminen

15s/>10 km/h
OH®
h Y

OO ®

G023998

PAC-jarjestelmassa on sisdanrakennettu 15 s
viive, jonka johdosta kuva pysyy naytdssa myos ,
jos on tehtava pieni korjaus peruutettaessa ja
kytkettdva peruutusvaihde pois paalta.

Kun peruutus on suoritettu ja ajoa jatketaan
eteenpain, kamerakuva pysyy naytdssa 15 s tai
kunnes:

— auton nopeus ylittdad 10 km/h.
— NAVI-jarjestelma aktivoidaan.

Sitten jarjestelma palautuu siihen tilaan, joka silla
oli ennen kuin peruutusvaihde kytkettiin.

Koskee pysakointiavulla varustettuja
autoja

Jos autossa on myds pysakdintiapu takana
(anturit takapuskurin kuoressa), osoittaa
etaisyysmerkinté selvasti, kuinka paljon matkaa
on jéljelld seiniin, muihin autoihin jne., kun
pyséakoitte pysakdintitaskuun. Tdma on erittain
hyddyllista kytkettdessa perdvaunua autoon,
jolloin nakyy selvasti , missa perdvaunun kuula
sijaitsee suhteessa vetokoukkuun.

— Vihred merkinta nayttéda noin 0,8-1,5 m
etaisyyden esteeseen
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— Keltainen merkinta nayttaa noin 0,4-0,8 m Kun pyséakéintiapujarjestelméa havaitsee kohteen,
etéisyyden esteeseen. joka voi samalla olla piilossa
pysakointikameralta, nakyy kuvassa
taustapeilisymboli. Tarkastakaa talléin
taustapeileistd saadaksenne paremman
kasityksen mahdollisen esteen sijainnista.

Tama tapahtuu esimerkiksi melkein aina
pysakoitaessa kahden auton valissa olevaan
pieneen pysakaintiruutuun, jolloin ulommat
anturit tulevat erittéin Iahelle sivuilla olevia
autoja.

— Punainen merkinta osoittaa etaisyyden
esteeseen olevan noin 0,3-0,4 m. Punainen
merkinta ja teksti Stop osoittavat etdisyyden
esteeseen olevan alle 0,3.
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Tarkeata ottaa huomioon
pysakointiapua kaytettaessa
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Peruutettaessa peravaunun kanssa nayton Alk&aa unohtako tarkkailla, mitd auton sivuilla
viivat osoittavat auton suunnan, eivat ja edessa on peruuttaessanne.
peravaunun suuntaa.

Tarkastakaa ajoittain, ettéd kameran linssissa
ei ole likaa, j&ata tai lunta ja olkaa varovainen
puhdistaessanne linssia, ettei se
naarmuunnu. Peskaa kamera tarvittaessa
1dBmpimalla vedelld ja kuivatkaa se.
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Alk&a luottako sokeasti siihen, etta Polkupydranpidin tai muut varusteet, jotka
peruuttaminen on turvallista naytdn asennetaan auton taakse, voivat varjostaa
perusteella. Akillisesti voi tulla esteita kuten kameran nakyvyytta. Vaikka vain pieni osa
lapsia, elaimia tai muita autoja. kuvasta nayttaa olevan varjostettu,

suhteellisen suuri alue auton takana voi olla
piilossa ja esteita saattaa jaada
havaitsematta kunnes ne ovat aivan lahella.
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(— Pysdk.kamera-asetukset Jérjestelméan aktivointi
) (&0 GoE)
. %ﬂ 1.Pysédkointitutkan viivat 1.Automaattinen >
N % 2.Etiisyystiedot 2.Aina pailla »
— _, 3.Jarjestelmaéan aktivointi 4 3.Pois »
o5
wE s
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— Jarjestelman aktivoinnin asettamiseksi
painakaa MENU ja tehkaa seuraavat valinnat
paavalikosta: Valitkaa Auton asetukset /
Pysék.kamera-asetukset.

— Merkitkaa rasti kohdanPysakointitutkan — Valitkaa Automaattinen, jos haluatte naytén
viivat vieressa olevaan ruutuun valitaksenne nousevan ylos peruutettaessa. (Kestéaa 8-10 s
sivuviivojen nayttdmisen peruutettaessa. ennen kuin nayttd nousee ja jarjestelma @
— Merkitkaa rasti kohdan Etaisyystiedot aktivoituu.)
vieressa olevaan ruutuun valitaksenne
etéisyysviivojen ndytdn peruutettaessa.

(Koskee vain pysakéintiavulla varustettuja
autoja.)

— Valitkaa Aina paalla halutessanne naytdn
olevan aina ylhaalla ja jarjestelman
aktivoituvan peruutettaessa. (Nain jarjestelma
aktivoituu nopeammin.)

— Valitkaa Jarjestelman aktivointi. — Valitkaa Pois sulkeaksenne jarjestelman.
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Park Assist Camera (PAC) & concepita per
essere usata come mezzo assistenziale nelle
retromarce e assiste il guidatore a vedere quello
che c'é dietro I'auto. Inoltre, il sistema, mediante
linee ausiliarie sullo schermo, mostra dove I'auto
si posizionera, assistendo in particolar modo
nelle situazioni di parcheggio e di retromarcia in
spazi stretti, € nelle operazioni di collegamento di
rimorchi. Affinché PAC possa funzionare &
necessario che l'auto sia dotata di sistema di

Generalita Telecamera Area visualizzata nell'immagine
navigazione (NAVI). Quando la retromarcia &
innestata il sistema della telecamera ha sempre

—
90°
O
la priorita ed & impossibile usare NAVI.

— La telecamera ¢ integrata nello sportello P
' NOTA bagagliaio presso il pannello della maniglia e

I'immagine & visualizzata sullo schermo del

G017415

Questo sistema non é classificato come sistema di navigazione al centro del cruscotto 1 30°
sistema di sicurezza e non deve essere dell'auto.

considerato in nessun modo come un mezzo

sostitutivo dell'attenzione e del giudizio del

guidatore.
NOTARE! La lente grandangolare fa si che

gli oggetti dietro I'auto possano sembrare piu
& ATTENZIONE lontani di quanto essi sono in realta. S
La telecamera monitora I'area dietro l'auto,
pertanto & necessario tenere sotto controllo le

fiancate dell'auto nelle retromarcia con
sterzata.

G017416

61



®

62

Telecamera di Ausilio al Parcheggio

Panoramica del sistema

G017418

— La telecamera ¢ dotata di una potente lente

grandangolare che permette di visualizzare
una vasta area dietro I'auto nonché anche il
paraurti e il gancio di traino dell'auto. Da
anche al guidatore la possibilita di vedere di
quello che c'é piu lontano dietro I'auto e anche
se qualcosa dovesse spuntare dai lati.

Il sistema sfrutta una sofisticata elaborazione
di immagine elettronica che corregge
I'immagine della telecamera dal cosiddetto
effetto "ad occhio di pesce" per visualizzare
un'immagine "piatta", dando percio al
guidatore un'immagine naturale di quello che
c'e dietro I'auto. Una conseguenza di questa
correzione & che gli oggetti sembrano inclinati
sull'immagine. Cio & tuttavia naturale con
questo tipo di elaborazione di immagine.

Condizioni di luce
— La telecamera ¢ dotata di rilevamento

automatico delle condizioni di luce e adatta il
grado di sensibilita costantemente. Questo fa
si che I'immagine possa variare di intensita
luminosa e qualita nel periodo in cui la
telecamera & usata, ma in ogni caso
I'immagine si stabilizza dopo qualche secondo.

In caso di condizioni di luce scadenti o al buio,
la telecamera compensa aumentando la
sensibilita alla luce. Cio6 insieme alla luce dalle
luci posteriori dell'auto permette di ottenere
un'immagine distinta sullo schermo anche se &
completamente buio quando la telecamera €
usata. Ad ogni modo, in caso di condizioni di
luce scadenti pud succedere che la qualita
dell'immagine sia leggermente peggiore. Se
I'immagine appare troppo scura & possibile
aumentare l'intensita luminosa ruotando il
comando per l'illuminazione strumenti (&
ubicato sul lato sinistro del volante). Inoltre,
con condizioni di luce scadenti & ancora piu
importante tenere la lente della telecamera
pulita, priva di impurita e ghiaccio.

Linea di ausilio al parcheggio

|
0.3m S
15m—

2.0m

G017417

— Le linee laterali sullo schermo sono adattate in

modo che ci siano circa 15 cm tra il lato
interno della linea e la punta estrema del
retrovisore dell'auto nelle retromarce con il
grado di sterzata attuale. Ad ogni modo questa
distanza puo leggermente variare da un'auto
all'altra.

Le linee corte, trasversali, rimarcano la
distanza dal paraurti proseguendo all'indietro.
Le linee rosse/piu scure indicano 0,3 m, e le
linee posteriori gialle/piu chiare indicano 1,5
m. Le linee laterali terminano a 2,0 m.

Le linee visualizzate sullo schermo sono
proiettate come se esse si trovassero a livello
della strada dietro I'auto e sono direttamente
dipendenti dal grado di sterzata usato al
momento. Questo fa si che il guidatore possa

@
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vedere la strada dove si posizionera l'auto
anche nelle retromarce con sterzata.
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| Guida

Attivazione del sistema

Il sistema ¢ attivato automaticamente non
appena la retromarcia € innestata. Lo schermo
sale e I''mmagine della telecamera & visualizzata.
Se l'auto ha il sistema NAVI attivato, PAC
subentra automaticamente e I'immagine della
telecamera € visualizzata sullo schermo al posto
delle informazioni del sistema di navigazione.

Se il sistema NAVI & attivo ci vuole al massimo
qualche secondo prima che l'immagine della
telecamera sia visualizzata, altrimenti ci vogliono
circa 8-10 sec. prima che lo schermo sia aperto e
il sistema sia attivato. Sapendo di dover fare
presto una retromarcia e desiderando accorciare
il tempo di risposta & pertanto suggeribile attivare
NAVI prima di arrivare sul posto da cui si intende
fare la retromarcia.

Retromarcia

G017303

L'immagine visualizzata sullo schermo in
occasione della retromarcia mostra chiaramente
cosa c'é dietro I'auto. Le linee laterali indicano la
direzione che l'auto prendera nella manovra di
retromarcia; le linee corte trasversali indicano la
distanza. Se non ci sono ostacoli all'interno delle
linee laterali si puo fare retromarcia senza il
rischio di causare danni.

In fase di sterzata

G017327

Le linee laterali sono direttamente dipendenti dal
grado di sterzata dell'auto e si incurvano a
seconda di come é ruotato il volante. Le linee
indicano pertanto la direzione che I'auto prendera
anche quando si fa retromarcia sterzando
contemporaneamente. Le linee laterali si
comportano in modo che si sia la stessa distanza
(circa 15 cm) tra lato interno delle linee e punta
estrema degli specchietti retrovisori.
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N /
N_ 7
JAN ATTENZIONE
Considerare che lo schermo non da nessuna
indicazione sulla posizione verso cui si
dirigono le fiancate e |'avantreno dell'auto

quando il grado di sterzata & modificato nel
corso della retromarcia.

G024055

Disattivazione del sistema

15s/>10 km/h
OH®
h Y

OO ®

G023998

Il sistema PAC & dotato di un ritardo integrato di
15 sec., per cui I'immagine rimane ferma anche
se la retromarcia & disinnestata per fare una
breve correzione durante le manovre .

Al termine della retromarcia, proseguendo con la
guida in avanti, I''mmagine della telecamera
rimane pertanto ferma per 15 sec. oppure fino a
che:

— l'auto supera una velocita di 10 km/h.
— Il sistema NAVI é attivato.

In seguito il sistema ripristina la modalita
impostata prima dell'innesto della retromarcia.

Vale per le auto equipaggiate di
Ausilio al parcheggio

Se l'auto & anche equipaggiata di Ausilio al
parcheggio posteriore (sensori nella guaina del
paraurti posteriore), una demarcazione della
distanza mostra chiaramente quanto rimane da
pareti, altri veicoli ecc. ad esempio in retromarcia
nei parcheggi in colonna. Cid & utile soprattutto
quando deve essere collegato un rimorchio
all'auto, in quanto € possibile vedere
chiaramente dove si trova il guanto della sfera
sul rimorchio rispetto al gancio di traino.

— Una demarcazione verde € visualizzata per
una distanza di circa 0,8-1,5 m dall'ostacolo.
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— Una demarcazione gialla & visualizzata per
una distanza di circa 0,4-0,8 m dall'ostacolo.

— Una demarcazione rossa & visualizzata per
una distanza di circa 0,3-0,4 m dall'ostacolo.
Una demarcazione rossa con il testo Stop
sono visualizzati per distanze inferiori a 0,3 m.

)
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o

G024043

Quando il sistema di Ausilio al parcheggio rileva
un oggetto che pud essere fuori dal campo visivo
della Telecamera di ausilio al parcheggio, sara
visualizzato un simbolo di specchietto retrovisore
nell'immagine. In questi casi, controllare negli
specchietti retrovisori per farsi un'idea migliore su
dove si trova I'eventuale ostacolo.

Cio capita ad esempio quasi sempre nelle
operazioni di parcheggio fra due auto in uno
spazio di parcheggio stretto, in quanto i sensori
esterni si avvicinano molto alle auto sui lati.
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Elementi importanti da considerare quando si usa l'ausilio al parcheggio

Elementi importanti da considerare
quando si usa l'ausilio al parcheggio
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In caso di retromarcia con rimorchio, le linee Non trascurare mai le fiancate e il muso
sullo schermo indicano la posizione che dell'auto in fase di retromarcia.
assumera l'auto durante la retromarcia, e non

quella del rimorchio.

Controllare di tanto in tanto che la lente della
telecamera sia priva di sporco, ghiaccio e
neve, e prestare cautela nelle operazioni di
pulizia in modo che la lente della telecamera
non sia graffiata. All'occorrenza lavare la
telecamera con acqua calda e asciugare.
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Non fidarsi ciecamente che sia sicuro fare Portabiciclette o altri accessori montati dietro
retromarcia in base a quanto si vede sullo I'auto possono ostacolare la visione della
schermo. Gli ostacoli possono apparire nel telecamera. Anche se la parte coperta
frattempo improvvisamente, ad es. bambini, dell'immagine appare relativamente piccola,
animali domestici o altre auto. cid pud comportante I'oscuramento di un

settore relativamente grande dietro I'auto, e
quindi che gli ostacoli imangano nascosti
fino a che non si arrivi molto vicino ad essi.
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Impostazioni
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Imp. telecam. parcheggio Attivazione sistema
1.Linee Park Assist 1.Automatico >
2.Distanza 2.Sempre attivato >
3.Attivazione sistema 4 3.0ff »
-

G023831
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— Per impostare I'attivazione del sistema,
premere MENU e selezionare le seguenti
opzioni nel Menu principale: selezionare
Impostazioni vettura / Imp. telecam.
parcheggio.

— Spuntare la casella vicino a Linee Park
Assist per scegliere di visualizzare le linee
laterali in occasione delle manovre di
retromarcia.

— Spuntare la casella vicino ad Distanza per
scegliere di visualizzare le linee di distanza in
occasione delle manovre di retromarcia. (Vale
solo quando ¢ installato anche I'Ausilio al
parcheggio.)

— Selezionare Attivazione sistema.

G023833

— Selezionare Automatico per far si che lo
schermo si alzi in occasione delle retromarce.
(C'& un ritardo di 8-10 sec. prima che lo
schermo si alzi ed il sistema di attivi.)

— Selezionare Sempre attivato affinché lo
schermo sia sempre alzato e il sistema si attivi
in occasione delle retromarce. (Cio consente
un'attivazione piu rapida del sistema.)

— Selezionare Off per disattivare il sistema.
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